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Physikalische GrofRen erfassen DMS-Vollbricke
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Pt100 Thermowiderstand
Potentiometer
Spannungseingang

Beriihrungslos Daten tbertragen mit digitalen HF Sender

Beriihrungslos versorgen mit Induktivibertrager
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

1.0 E - Einfihrung

Allgemeines

Das 1 und 2 - kanalige Telemetriesystem D1/D2 erfasst im Dauerbetrieb Drehmomente, Krafte, Beschleunigungen, Tempera-
turen, Spannungen an rotierenden Wellen, bei denkbar einfacher Montage.

Extrem klein, robust, prézise und preiswert sowie leicht zu handhaben. Montage und Anschluss des Telemetriesystem
D1/D2 gestaltet sich auf3erst anwenderfreundlich.

Unser neuer Asic macht es moglich, eine der kleinsten und genauesten Tele metriesysteme zu entwickeln. Die komplette
Signalaufbereitung, Filterung, Verstéarkung, Spannungsreferenz sowie Stromquelle sind digital einstellbar. Der komplette
Signalpfad erfolgt in einem einzigen miniaturisierten IC. Damit ist es mdglich, eine noch nie dagewesene Genauigkeit zu
erreichen.

Als Spezialist fiir den Dauermesseinsatz sorgt die 1 und 2 - Kanal Telemetrie D1/D2 in allen Bereichen industrieller Ent-
wicklung und Produktion direkt am Rotor fir ein Hochstmal3 an Sicherheit, bei der Produktions- und Prozessuber-
wachung, in der Antriebs- und Fordertechnik.

Ob in Entwicklung, Versuch, Prozessiiberwachung oder Prozesssteuerung, mit der 1 und 2 - Kanal Telemetrie D1/D2
kdnnen Messergebnisse von Schwingungen , Drehmomenten , Temperaturen , Beschleunigungen , oder Driicken
auch bei hohen Drehzahlen mit htchster Prazision erfasst werden.

Die Messdatentbertragung oder Speisung des Systems funktioniert konsequent digital und berihrungslos und ist somit
wartungs- und verschleilfrei.

* berUhrungslose Stromversorgung

» berlUhrungslose digitale Datentbertragung
» digital einstellbar

» verschleil3freier Dauerbetrieb

» geringes Gewicht, kleinste Grol3e

» kaum Einfluss auf die Kinematik

Applikationen: Turbinen, Ruhrwerke, Zentrifugen, Zementdrehdfen, Propeller, Bau - und Tunnelmaschinen, Kurbel-
wellen, Nockenwellen, Antriebswellen, Radachsen, Messrader, Lichtmaschinen, Verseilungsmaschinen, Gasanlagen,
Walzwerke, Priifstande, Lenkrader, Werkzeugmaschinen, und, und, und...

Branchen: Windanlagen, Kraftwerkanlagen, Walzwerkanlagen, Pharmazie, Automobilindustrie, Maschinenbau, Chemie-
industrie, Schienenfahrzeuge, Schiff- und Jachtbau, Priifstandsbau, Luftfahrtechnik, Rennsport ...

i Aotorelektrontk —
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

2.0 R - Rotorelektroniken

RD1-M Rotorelektronik:
RD2-M Rotorelektronik:

TECHNISCHE DATEN:

RD1-M Rotorelektronik

RD2-M Rotorelektronik
Energieversorg. der Rotorelektronik:
Sensorversorgung Spannung:
Sensorversorgung Strom:

DMS Messung:

RTD (PT100) Temperaturmessung:

TC Thermoelement Messung:

Spannungseingang:

Onchip - Temperaturmessung:

Filterung:

Verstarkung:

Signalcodierung:

Digitale Funkstrecke Nahbereich:

Optional, Funkstrecke Fernbereich:

Programmierung:

Auflésung:

Signalfrequenz:

Umgebungstemperatur:

Schutzgrad:
Gewicht:

Abmessungen:

35
28

A D1/2 Telemetry ! Lt
i O mggang%ﬁ? o) Q Q|ser-Nr.: 1150001/
thermocouple
J thermoresistor

3.9

|

RD1-M Rotorelektronik als 1 Kanal Version.

RD2-M Rotorelektronik als 2 Kanal Version.

RD1-M oder RD2-M wird durch Firmware (Software bestimmt).

Induktiv- oder Batterieversorgung (Akku) moglich.

Temperaturkompensiert, Sensorversorgung wahlweise 0-5V oder 0-1,2V, einstellbar in 65536 Stufen (16 Bit).

Sensorversorgung, wahlweise 0-250pA in 32 Stufen (5 Bit), Temperatur-Koeffizient unkompens., 900 ppm/°C.

Voll-, Halb- und Viertelbriicke (>350 Ohm) in Dreileitertechnik und Vierleitertechnik méglich. Shunt — Kalibra-
tion durch Briickenverstimmung.

In Dreileitertechnik und Vierleitertechnik moglich.

Sensorbrucherkennung bei Thermoelementen durch zusétzliche interne Stromquellen mit 100pA, wahlweise
bis zu vier Thermoelemente (galvanisch nicht getrennt) oder 2 Kanéle differentiell, mit interner und externer
Kaltstellen - Kompensation fir hdchste Genauigkeit.

Spannungseingang +/-5 V.

Dadurch wird eine digitale Temperaturkompensation Giber den gesamten Arbeitsbereich erreicht. Chip
Temperatur kann Gber USB an der Wiedergabe ausgelesen werden.

Einstellbare Digitalfilterung der Messwerte im Asic, auf der Rotorelektronik.

Es wird ein sehr niedriges Rauschen erreicht: 0-10Hz < 1V, aktive Offset-Kompensation <1uV, typische Ver-
stérker Nichtlinearitat 0,02%. In weiten Grenzen einstellbare Verstarkung 1 bis 100. Alle Verstarkungswerte
kénnen digital und genauer als 0,06% kalibriert werden.

Digitaler PCM Datenstrom (PCM).

Vollstéandig digitaler HF-Sender, Nahbereich 10,7 MHz, >200 kbit. Temperatur - kompensiert, bei allen 6°C
Umgebungstemperaturanderungen wird die Tragerfrequenz des Senders korrigiert. Drei weitere Trager-

frequenzen sind mdglich (12,5 MHz, 8 MHz, 9 MHz).

Digitale Funkstrecken im Frequenzbereich 433 MHz, 868 MHz, 2,4 GHz. Temperaturbereich -25°C - 85°C,
Optional -30°C — 125°C.

Einstellung der Parameter der Rotorelektronik Giber Adapterkabel (RS 232, USB) oder bei induktiver Energie-
Ubertragung Uber AM Modulation. Die Einstellparameter Gain und Offset, konnen an der Wiedergabeeinheit
oder am PC und USB Kabel per Software ibertragen werden.

16 Bit (bis zu 21 Bit je nach Anwendung).

1 kHz, hohere Signalfrequenzen in Vorbereitung (16 kHz Summenabtastrate bei einem Kanal méglich).

Standard Temperaturbereich -25°C - 85°C, Optional -30°C - 125°C, Optional -40°C - 150°C (nur mit Funk-
strecke im Nahbereich mdglich).

IP 67, bei entsprechender Installation.

Abmessungen 35mm x 14mm mit Gehause, kleiner auf Anfrage.

Version 1.3
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

RD1-M Rotorelektronik:
RD2-M Rotorelektronik:

X12 =+GV Voltage (0-5V) X15 =TR1 o -
X11 = +GV Current (0-250uA) D1 12 Teemetl'y X16 =TR2; HF X14 =DC1 Typ: . RD2-M B - RCAL 1
X10 = -IN1 strai X18 =HF-Gnd X17 =DC2 Freq: 10,7 MHz =
X09 = +IN1 O n gauges O Pin 6 = Gnd Pin 6 = Gnd O Ser=Nr.: 1150001 O X19 =RCAL 2
_ . vdlmge |npu' Pin 5 = RSI; Tx Pin 5 = RSI; Tx X20 =RSHUNT 1
X08 = -IN2 (AGnd;+Diff2) thermocoLiple Fin 4= OS) Pin 4 = oS! c X21 =RSHUNT 2
X07 = +IN2 (-GV; -Diff2) Bl - Sox Bl - sk h
X06 = Gnd thermoresistor B - vreo; rx i -
ANSCHLUSSBELEGUNG:
RD1-M RD1-M Rotorelektronik als 1 Kanal Version.
RD2-M RD2-M Rotorelektronik als 2 Kanal Version.

X12 = +GV Voltage (0-5V)

X11 = +GV Current (0-250pA)
X10 = -IN1
X09 = +IN1

X08 = -IN2 (-GV;+Diff2)
X07 = +IN2 (AGnd; -Diff2)

X06 = Gnd

X15 =TR1
X16 = TR2; HF
X18 = HF-Gnd
Pin 6 = Gnd

Pin 5 = RST
Pin 4 = MOSI
Pin 3 = SCK
Pin 2 = +5V

Pin 1 = MISO; RX

X14 = DC1
X17 = DC2
X13 =RCAL 1
X19 =RCAL 2

X20 = RSHUNT 1

X21 = RSHUNT 2

RD1-M oder RD2-M wird durch Firmware (Software bestimmt).

Geberversorgung +5V (Spannung) fiir Sensor (z.B. Dehnungsmefstreifen), einstellbar in 65536 Stufen (16
Bit).

Sensorversorgung (Strom) 0-250pA, in 32 Stufen einstellbar (5 Bit).
Negativer Sensoreingang Kanal 1
Positiver Sensoreingang Kanal 1

Negativer Sensoreingang Kanal 2 (AGnd); - Diff2).
Positiver Sensoreingang Kanal 2 (-GV; + Diff2).

Gnd = Masse der Schaltung

Eingang TR1 bei induktiver Energieversorgung. TR1 wird an wahlweise an einem Anschluss fir die induktive
Ubertragungswindung angeschlossen.

Eingang TR2 bei induktiver Energieversorgung. TR2 wird an wahlweise an einem Anschluss fir die induktive
Ubertragungswindung angeschlossen. Zusatzlich wird an diesem Anschluss die Sender (HF) ausgekoppelt.

Bei reiner Batterieversorgung dient der HF Ausgang zum Anschluss einer Antenne (Wurfantenne,
Ubertragungswindung. TR1 Anschluss ist nicht notig.

HF — Gnd, sollte immer an der Welle angebunden werden. Das Gehause liegt auch am HF- Gnd.
SPI Interface: Gnd

SPI Interface: Reset

SPI Interface: (Serial Data In) bzw. MOSI oder SIMO (Master out, Slave in).

SCK (Serial Clock) bzw. SCLK, wird vom Master ausgegeben

SPI Interface: Spannungsversorgung +5V

SPI Interface: (Serial Data Out) bzw. MISO oder SOMI (Master in, Slave out)

Spannungsversorgung (8-12V) der Rotorelektronik bei Batterieversorgung. Polaritat muss nicht beachtet
werden.

Spannungsversorgung ( 8-12V) der Rotorelektronik bei Batterieversorgung. Polaritdt muss nicht beachtet
werden.

Anschluss 1: Kalibrationswiderstand (Widerstand, der die Hohe der Briickenverstimmumg bestimmt).
Anschluss 2: Kalibrationswiderstand (Widerstand, der die Hohe der Briickenverstimmumg bestimmt).

Anschluss 1: Stromesswiderstand zum Messen des Stroms durch die Briicke.

Anschluss 1: Stromesswiderstand zum Messen des Stroms durch die Briicke.

Version 1.3
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

RD1-M Rotorelektronik:
RD2-M Rotorelektronik:

X12 = +GV Voltage (0-5V) X15 =TR1

X11 = +GV Current (0-250pA) D1 I2 Teﬂemetry X16 =TR2; HF X14 =DC1

X10 =-IN1 X18 =HF-Gnd X17 =DC2

O thgwm Ofgite G

X08 = -IN2 (AGNd:+Diff2) ge Input B i Ao
_ o\ D thermocouple Pin 3 = SCK Pin 3 = SCK

X07 = +IN2 (-GV; -Diff2) thermoresistor i N - scx

X06 =Gnd

Pin 1 = MISO; RX Pin 1 = MISO; RX

APPLIKATIONEN:

PINBELEGUNGEN

Typ: RD2-M
Freq.: 10,7 MHz x1g = RSAL;
@ X19 =RCAL
O Ser~Nr.: 1150001 O B et 1

X21 =RSHUNT 2

C€

Energieversorgung

Applikation 01
ROTOR - RD2-M

Batterie oder Akku Versorgung

DMS Bricke X14 =DC1 (+V)
it _ j—DC +8..15V
; X12 = +GV Voltage (0-5V)
1 X17 = DC2 (Gnd)
o 1
%:i x: Wurfantenne
o 48 X16 = HF (Sender) Ringantenne
‘ X10 = -IN1 _
i - X18 = HF-Gnd Welle, Masse
1 - Kanal DMS ; §?% - Egl\L1 —— Maschinenmasse
mit Strommessung durch | i - -
die DMS Briicke. ‘ b _ Keine DMS Kalibrierfunktion ist bei Batterie- oder Akkuver-
[ o 5 sorgung maglich!
=] S 1)
0 o o O
[3p) il (9.0 ; B .
: X19 = RCALZ2 Induktive Energieversorgung
,,,,,,,,,,,,,,,,, X07 = +IN2
R-shunt: | [%: Messung des Stromes durch die Briicke
ek X15 = TR1
X08 = -IN2 X16 = TR2; HF
X06 = Gnd X18 = HF-Gnd
Welle, Masse ——
Maschinenmasse ~
1-Windung Powerwicklung
Applikation 02
ROTOR - RD1-M Batterie oder Akku Versorgung
ROTOR - RD2-M X14 =DC1 (+V) —_|_
— DC +8..15V
X17 = DC2 (Gnd)
DI\/ISBFUCke ' Wurfantenne
— X12 = +GV Voltage (0-5V) X16 = HF (Sender) Ringantenne
2k X18 = HF-Gnd Welle, Masse
3 X —— Maschinenmasse
T 3! =

1 - Kanal DMS

X10 =-IN1
X09 = +IN1
X13 = RCAL1
X19 = RCAL2
X06 = Gnd

Keine DMS Kalibrierfunktion ist bei Batterie- oder Akkuver-
sorgung maoglich!

Induktive Energieversorgung

X15=TR1
X16 =TR2; HF

X18 = HF-Gnd

Welle, Masse
Maschinenmasse

1-Windung Powerwicklung

Version 1.3
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

RD1-M Rotorelektronik:
RD2-M Rotorelektronik:

X12 =+GV Voltage (0-5V) X15 =TR1 . X
X11 = +GV Current (0-2500A) D1/2 Teﬂemetry X16 =TR2; HF X14 =DC1 Typ: RD2-M ~
X10 = -INL strain gauges X18 = HF-Gnd X17 = DC2 Freq.: 10,7 MHz ;ig = Egﬁ;
igg :l,i,\lzl(AGnd. +DIf2) O voltage Input O EEEE%Z‘W E:Eg%lw Ofser-Nr: 1150001 X20 =RSHUNT 1
X07 = +IN2 (-GV; -Diff2) thermocouple Pin - sk Pin 3= SCK X21 =RSHUNT 2
X06 = Gnd thermoresistor Fina - so: ox IR ~nrscr
APPLIKATIONEN: PINBELEGUNGEN Energieversorgung
Applikation 03
ROTOR - RD2-M Batterie oder Akku Versorgung
X14 =DC1 (+V) j
— DC +8..15V
X17 = DC2 (Gnd)
DMS Briicke DMS Briicke Wurfantenne
”””””” ‘ P X12 = +GV X16 = HF (Sender) Ringantenne

Voltage (0-5V) Welle, Masse

—— Maschinenmasse

X18 = HF-Gnd

w X07 = +IN2 Keine DMS Kalibrierfunktion ist bei Batterie- oder Akkuver-
l ‘ ‘ X08 = -IN2 sorgung méglich!
2 - Kanal DMS i : ; X10 = -IN1
; ; +— X09 = +IN1
; i : -X13 = RCAL1
L b b = Induktive Energieversorgung
s (B s [|g Lk
= o5 ; oS 5!
: ; ; X19 = RCAL2
: X06 = Gnd
”””””””””””” X15 = TR1
X16 = TRZ; HF:
X18 = HF-Gnd
Welle, Masse ——
Maschinenmasse ~
1-Windung Powerwicklung
Applikation 04
ROTOR - RD1-M Batterie oder Akku Versorgung
ROTOR - RD2-M X14 =DC1 (+V) 1
— DC +8..15V
X17 = DC2 (Gnd)
Wurfantenne
10k X16 = HF (Sender) Ringantenne
+ 1 F X09 = +IN1 X18 = HF-Gnd Welle, Masse
—— Maschinenmasse
2
1 - Kanal
1-Kanal nnung 30V | [&
Spannung 30V anal Spannung 30 .
Induktive Energieversorgung
—_ X10 = -IN1
—X06 = Gnd
X15=TR1
X16 = TR2; HF.
X18 = HF-Gnd
Welle, Masse

Maschinenmasse =
1-Windung Powerwicklung

Version 1.3
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

RD1-M Rotorelektronik:
RD2-M Rotorelektronik:

X12 =+GV Voltage (0-5V)
X11 =+GV Current (0-250pA)
X10 =-IN1

X09 =+IN1

X08 =-IN2 (AGnd;+Diff2)
X07 =+IN2 (-GV; -Diff2)

X06 =Gnd

X15 =TR1
D1/2 Teﬂemetry X16 =TR2; HF X14 =DC1
strain gauges X18 =HF-Gnd X17 =DC2
O voltage Input @] : TN B - -,
thermocouple E= oS Pin 4= MOS|
thermoresistor Pin2= v B o

Pin 1 = MISO; RX Pin 1 = MISO; RX

APPLIKATIONEN:

PINBELEGUNGEN

Typ: RD2-M
Freq.: 10,7 MHz X1g = RgAL;
@ X19 =RCAL
O Ser~Nr.: 1150001 O B et 1

X21 =RSHUNT 2

Energieversorgung

Applikation 05
ROTOR - RD2-M

_|_

2 - Kanal
Spannung 30V

-+

10k
LT X09 = +IN1
1. Kanal Spannung 30V D%
X10 = -IN1
— X06 = Gnd
10k
1k X07 = +IN2 (-GV; +Diff2)

2
2. Kanal Spannung 30V [JE

X08 =-IN2 (AGnd; -Diff2)
X06 = Gnd

Batterie oder Akku Versorgung

X14 =DC1 (+V) j
—— DC +8..15V

X17 = DC2 (Gnd)

Wurfantenne

X16 = HF (Sender) Ringantenne

X18 = HF-Gnd Welle, Masse

—— Maschinenmasse

Induktive Energieversorgung

X156 =TR1
X16 = TRZ, HF

X18 = HF-Gnd——|_
Welle, Masse —=
Maschinenmasse —
1-Windung Powerwickliung

Applikation 06
ROTOR - RD2-M

DMS Briicke
S X12 = +GV Voltage (0-5V)
B
s =
s 13
‘ =
- ; — =+

1 - Kanal DMS ; ; X13 = RCAL1
LS QD T
1 i 1 1
‘ ‘ X19 = RCAL2
,,,,,,,,,,,, X06 = Gnd
Thermoelement

1 - Kanal Thermo-

X07 = +IN2 (-GV; +Diff2)

Batterie oder Akku Versorgung

X14 =DC1 (+V) j
—— DC +8..15V

X17 = DC2 (Gnd)

Wurfantenne

X16 = HF (Sender) Ringantenne

X18 = HF-Gnd Welle, Masse

—— Maschinenmasse

Keine Kalibrierfunktion ist bei Batterie- oder Akkuversorgung
maoglich!

Induktive Energieversorgung

X156 =TR1

< X08 = -IN2 (AGnd: -Diff2) Xlo=TRa: e
‘ =- nd; -Di
element [ T X18 = HF-Gnd
Welle, Masse ——
Maschinenmasse ~
1-Windung Powerwicklung
Version 1.3 Seite 8




DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

RD1-M Rotorelektronik:
RD2-M Rotorelektronik:

X12 =+GV Voltage (0-5V)

X11 =+GV Current (0-250pA)

X10 =-IN1
X09 = +IN1

X08 =-IN2 (AGnd;+Diff2)
X07 = +IN2 (-GV; -Diff2)
X06 = Gnd

APPLIKATIONEN:

X15 =TR1

D1/2 Teﬂemetry x1g = TRZé Hg X14 = DC1
X18 =HF-Gn X17 =DC2
O strain gauges O Pin 6 =Gnd Pin 6 = Gnd
lemgo Input g~ Rsi; T Pin 5 = RSI; Tx
thermocouple Pin3 S0k Pin 325K
thermoresistor Pin 2 = 45 Pin 2 - +5v

Pin 1 = MISO; RX Pin 1 = MISO; RX

PINBELEGUNGEN

Typ: RD2-M
Freq.: 10,7 MHz x1g = RgAL;
a X19 =RCAL
O Ser-Nr.: 1150001 O B et 1

X21 =RSHUNT 2

Energieversorgung

Applikation 07
ROTOR - RD2-M

1 - Kanal DMS

1 - Kanal PT100

DMS Briicke
1 ’ X12 = +GV Voltage (0-5V)
2D: Qm
[z (I
X10 = -IN1
‘ X09 = +IN1
; X13 = RCAL1
= Mz [B
5 L Lo
| X19 = RCAL2
,,,,,,,,,,,, X06 = Gnd
PT 100

X11 =+GV Current (0-250uA)
X07 = +IN2 (-GV; +Diff2)

X08 = -IN2 (AGnd; -Diff2)

X06 = Gnd

Batterie oder Akku Versorgung

X14 =DC1 (+V) j
—— DC +8..15V

X17 = DC2 (Gnd)

Wurfantenne
X16 = HF (Sender) Ringantenne

X18 = HF-Gnd Welle, Masse

—— Maschinenmasse

Keine DMS Kalibrierfunktion ist bei Batterie- oder Akkuver-
sorgung maoglich!

Induktive Energieversorgung

X15=TR1
X16 = TR2; HF

X18 = HF—Gnd——|_
Welle, Masse ——
Maschinenmasse ~
1-Windung Powerwicklung

Applikation 08
ROTOR - RD1-M
ROTOR - RD2-M

1 - Kanal PT100

; X11 = +GV Current (0-250pA)
pb——— X09 = +IN1

1 X110 =-IN1
| X07 = +IN2 (-GV; +Diff2)

¢+— X08 = -IN2 (AGnd; -Diff2)
—— X06 = Gnd

Batterie oder Akku Versorgung

X14 = DC1 (+V) j
—— DC +8..15V
_ 1

X17 = DC2 (Gnd)

Wurfantenne

X16 = HF (Sender) Ringantenne

X18 = HF-Gnd Welle, Masse

—— Maschinenmasse
Induktive Energieversorgung

X15=TR1
X16 = TR2; HF
X18 = HF-Gnd
Welle, Masse ——
Maschinenmasse ~
1-Windung Powerwicklung
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

RD1-M Rotorelektronik:
RD2-M Rotorelektronik:

X12 =+GV Voltage (0-5V) - -
X11 = :GV C?lrrzgwet (0-250p4) D1 12 Teemetry ﬁg = $5; HF ;!:: . 1 0|3!|)I\;I2Hh: BB - RCAL 1
X10 =-IN1 . X18 =HF-Gnd B 8 =
- strain gau 6 < ond . X19 =RCAL 2
igg ;jrlll{l\lzl(AGnd'+Diff2) O vollﬁsg ““%ﬁ O R o SereNr: 118000110 |5 o Zrswunr 1
X07 = +IN2 (-GV: -Diff2) t1:I|errnocouplle Pins - Sci X21 =RSHUNT 2
X06 =Gnd ermoresistor P:: 1= MISO; RX
APPLIKATIONEN: PINBELEGUNGEN Energieversorgung
Applikation 09
ROTOR - RD2-M Batterie oder Akku Versorgung
X14 = DC1 (+V)
——l— DC +8..15V
X17 = DC2 (Gnd
— X11=+GV Current (0-250pA) (Gnd)
P 100 ¢ X099 = +IN1 Wurfantenne
i S, L X16 = HF (Sender) Ringantenne
& '\BE X18 = HF-Gnd Welle, Masse

] | X10 = -IN1

2-KanalPT100 | o5 $————X07 = +IN2 (-GV; +Diff2)

X06 = Gnd

X08 = -IN2 (AGnd; -Diff2)

—— Maschinenmasse

Induktive Energieversorgung

X15=TR1
X16 =TR2; HF

X18 = HF-Gnd

Welle, Masse
Maschinenmasse

1-Windung Powerwicklung

Applikation 10
ROTOR - RD2-M

N : X11 = +GV Current (0-250pA)

i TC< i Thermcelement 1

T ; X10 = -IN1

]TC< i Thermoelement 2

Y : X09 = +IN1

4 -Kanal TC ! TC< i Thermoelement 3

R : X07 = +IN2 (-GV; +Diff2)

; TC< i Thenmoclement 4

L X08 = -IN2 (AGnd; -Diff2)

Batterie oder Akku Versorgung

X14 =DC1 (+V) j
—— DC +8..15V

X17 = DC2 (Gnd)

Wurfantenne
X16 = HF (Sender) Ringantenne
X18 = HF-Gnd Welle, Masse

—— Maschinenmasse

Induktive Energieversorgung

X156 =TR1
X16=TR2; HF

X18 = HF-Gnd

Welle, Masse
Maschinenmasse ~

1-Windung Powerwicklung
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

RD1-M Rotorelektronik:
RD2-M Rotorelektronik:

X12 =+GV Voltage (0-5V)

X11 =+GV Current (0-250pA)

X10 =-IN1
X09 = +IN1

X08 =-IN2 (AGnd;+Diff2)
X07 = +IN2 (-GV; -Diff2)
X06 = Gnd

APPLIKATIONEN:

D1/2 Teﬂemetry gié %E;G HE X14 = DC1
=HF-Gn, X17 = DC2

Pin 6 = Gnd Pin 6 = Gnd

O strain gauges O

Pin 5=RSI; T i = H

Joltage Input e
emmul’]e Pin 3 = SCK Pin 3 = SCK
thermoresistor [ e [ e

Pin 1 = MISO; RX Pin 1 = MISO; RX

PINBELEGUNGEN

Typ: RD2-M
Freq.: 10,7 MHz x1g = RSAL 21
a X19 =RCAL
O|ser-Nr.: 1150001\ j= X9 ZRCALZ

X21 =RSHUNT 2

Energieversorgung

Applikation 11
ROTOR - RD1-M

1-Kanal TC

ROTOR - RD2-M

2 -Kanal TC

Differentielle Thermoelementmessung

X10 = -IN1
! TC< ! Thermoelement 1

,,,,,,, X09 = +IN1
”””” ‘ X10 = -IN1
TC< ' Thermoelement 1
,,,,,,, ‘ X09 = +IN1

X08 = -IN2 (AGnd:; -Diff2)
X07 = +IN2 (-GV; +Diff2)

| Thermoelement 2

Batterie oder Akku Versorgung

X14 =DC1 (+V) j
—— DC +8..15V

X17 = DC2 (Gnd)

Wurfantenne

X16 = HF (Sender) Ringantenne

Welle, Masse
—— Maschinenmasse

X18 = HF-Gnd

Induktive Energieversorgung

X15=TR1
X16 = TRZ; HF-
X18 = HF-Gnd
Welle, Masse ——
Maschinenmasse ~
1-Windung Powerwicklung

Applikation 12
ROTOR - RD1-M

1 - Kanal Strom

ROTOR — RD2-M

2 - Kanal Strom

+ X09 = +IN1
2 o~
1. Kanal Strom =
15
- X10 = -IN1
— XO06 = Gnd
+ X089 = +IN1
qx
1. Kanal Strom I:J =4
>
- X10 = -IN1
— X06 = Gnd
+ ’ X07 = +IN2 (-GV; +Diff2)
x
2. Kanal Strom =4

X08 = -IN2 (AGnd; -Diff2)
|— X06 = Gnd

Batterie oder Akku Versorgung

X14 =DC1 (+V) j
—— DC +8..15V

X17 = DC2 (Gnd)

Wurfantenne

X16 = HF (Sender) Ringantenne

Welle, Masse
—— Maschinenmasse

X18 = HF-Gnd

Induktive Energieversorgung

X15=TR1
X16 = TR2; HF
X18 = HF-Gnd

Welle, Masse ——
Maschinenmasse ~

1-Windung Powerwicklung

Version 1.3

Seite 11




DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

RD1-M Rotorelektronik:
RD2-M Rotorelektronik:

X12 =+GV Voltage (0-5V) X15 =TR1

X11 =+GV Current (0-250pA) D1 I2 Teemetry X16 =TR2; HF X14 =DC1

X10 =-IN1 - X18 =HF-Gnd X17 =DC2

X09 = +IN1 O s\lt&?m ga|u938 O Pin 6 = Gnd Pin 6 = Gnd

X08 =-IN2 (AGnd+Dift2) Joitage Input ey B

X07 = +IN2 (-GV; -Diff2) th:n"'r':oco?ﬂ:r N - o Pin 3 - sk
ores - in 2=+

X06 =Gnd

APPLIKATIONEN:

Pin 1 = MISO; RX Pin 1 = MISO; RX

PINBELEGUNGEN

Typ: RD2-M
Freq.: 10,7 MHz ;ig = Egﬁ ;
Ofser=Nr.: 11500010 = S50 “Rah i o

X21 =RSHUNT 2

Energieversorgung

Applikation 13

ROTOR - RD2-M DMS Briicke

LI
350R

1 - Kanal DMS

X12 = +GV Voltage (0-5V)

LI
350R

X10 = -IN1
X09 = +IN1
X13 = RCAL1
p—
S
[
X19 = RCAL2
X06 = Gnd

-+

2
1 - Kanal Spannung 2. Kanal Spannung 30V D
1

X07 = +IN2 (-GV; +Diff2)

1R

X08 =-IN2 (AGnd:; -Diff2)

Batterie oder Akku Versorgung

X14 =DC1 (+V) j
—— DC +8..15V

X17 = DC2 (Gnd)

Wurfantenne

X16 = HF (Sender) Ringantenne

Welle, Masse
—— Maschinenmasse

X18 = HF-Gnd

Induktive Energieversorgung

X15=TR1
X16 = TRZ; HF

X18 = HF-Gnd
Welle, Masse

Maschinenmasse

— X06 = Gnd ) )
1-Windung Powerwicklung
Applikation 14
ROTOR — RD2-M Batterie oder Akku Versorgung
X14 =DC1 (+V)
——l— DC +8..15V
TC . X17 = DC2 (Gnd)
1 - Kanal @1 X10 =-IN1 Worfant
nermoelemen urranienne
Thermoelement 1 N\ : X09 = +IN1 X16 = HF (Sender) Ringantenne
X18 = HF-Gnd Welle, Masse
— Maschinenmasse
PT 100 __
X11 = +GV Current (0-250uA)
=+ -GV: +Di
=2 X07 = +IN2 (-GV; +Diff2) Induktive Energieversorgung
1 - Kanal PT100 = '\[\]3 |

,,,,,,,,,,,

X08 = -IN2 (AGnd; -Diff2)

X06 = Gnd

X15=TR1
X16 = TR2; HF
X18 = HF-Gnd

Welle, Masse ——
Maschinenmasse ~

1-Windung Powerwicklung
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

2.5 Programmierung Rotorelektronik - Einstellung K onfiguration

Die Einstellung der Parameter der Rotorelektronik kann tber zwei unterschiedliche Methoden erfolgen. Einmal ist es mdglich Uber einen Programmier-
adapter (Parallele Schnittstelle oder tGber USB) und einer beigestellten Software, die Verstarkung, Offset, und Wahl des Sensors zu konfigurieren.
Eine weitere Moglichkeit ist, bei induktiver Energieversorgung, die Einstellung der Parameter an der Wiedergabeeinheit Uber eine USB Kabel, das an
einen Computer angeschlossen wird. Mit der beigestellten Software ist es moglich Verstarkung, Offset und die Wahl des Sensors vorzunehmen.
Zusétzlich kdnnen mit einer Oszilloskop oder einer Datenlogger Darstellung, die Messwerte angezeigt werden und kénnen dann auch abgespeichert
werden.

2.5.1 Programmieradapter - Programmierung der Rotor __elektronik mit einem Programmieradapter

Der Programmieradapter besteht aus einem 6-poligen - Steckverbinder und einen USB Anschluss und einer beigelegten Software. Die Rotor-
elektronik, muf? unbedingt laut Anschlussplan mit En ergie versorgt werden (DC Versorgung). Danach sollte der USB Adapter mit dem PC- an
verbunden werden. Die Stiftleite am anderen Ende des Kabels sollte in die Rotorelekironik eingesteckt werden, auf Markierungen achten. Auf der
Rotorelektronik wird Pinl durch einen rechteckigen Anschluss markiert, anstatt runden Verbindungen, am Programmieradapter ist Pin 1 markiert. Die
beigestellte Software installieren und den Installationsanweisungen folgen. Mit Hilfe der Software kann nun der richtige Sensor an den verschiedenen
Eingéngen ausgewahlt werden. Die Einstellung der verschiedenen Parameter (Verstarkung, Offset) kann dann an der Software eingestellt werden,
dann die neuen Parameter an die Rotorelekironik tibertragen. Dann die Applikation It. Anschlussplan anschlie3en.

Anschlussbelegung
Programmieradapter

Abbildung 2.5.1-1 Anbei die Anschlussbelegung des Programmieradapters. Auf der Rotorelektronik wird der Anschluss des Programmieradapters
durch ein 6-polige Lochreihe in der Platine dargestellt, wobei Pin 1 durch eine Rechteckige Form markiert ist. Somit ware auch mdglich, die
Rotorelektronik als USB Messgerat zu verwenden.

Pin Rotorelektronik RD1/2-M USB Programmieradapter
1 Rechteckig MISO RX RX
2 Rund +5V +5V
3 Rund SCK /DTR
4 Rund MOSI X
5 Rund /RSI; TX /IRTS
6 Rund GND GND

Abbildung 2.5.1-1 Die Bezeichnungen der Pinbelegung der Rotorelektronik und des USB Programmieradapter

D1/2 Telemetry L
strain gauges — e SeroNr: 1150001

O vo“age |nput O P;: 5 ;ngx E;: g ;sgﬁ‘rx O Or.=Nr.: O
thermocouple i < e o - e
thermoresistor B = o -

Abbildung 2.5.1-2 Pinbelegung fiir den Programmieradapter. Achtung Rotorelektronik muss an die Spannungsversor
werden!

gung angeschlossen

2.5.2 Programmierung Induktiv - Programmierung der Rotorelektronik bei induktiver Energietibertragung

Ist die Installation nach Punkt 6.1.0 Induktive Energielibertragung __ erfolgt, kann sehr einfach, die Rotorelekironik auf den jeweiligen Sensor eingestellt
werden. Bitte Uberpriifen Sie, dass die Wiedergabeeinheit ausgeschaltet ist. Mit dem mitgelieferten USB Kabel, an den mini USB an der Riickseite der
Wiedergabeeinheit anstecken und an der anderen Seite mit den USB Anschluss an den PC - anschliel3en. Die Wiedergabeeinheit mit Energie
versorgen und dann an der Riickseite mit dem Power on Schalter einschalten, dann sollte an der Frontseite, die rote Power on LED leuchten. Bei
richtiger Ubertragung des HF — Signals leuchtet die griine LED an der Frontseite der Wiedergabeeinheit. Sollte die LED nicht leuchten, ist das ein
Zeichen, das die induktive Energieversorgung nicht ausreicht oder etwas mit der HF- Funkibertragung nicht stimmt.

Die beigestellte Windows Software installieren und den Installationsanweisungen folgen. Mit Hilfe der Software kann nun der richtige Sensor an den
verschiedenen Eingangen ausgewahlt werden. Die Einstellung der verschiedenen Parameter (Verstarkung, Offset), kann dann an der Software
eingestellt werden. Dann werden die neuen Konfigurationsparameter an die Rotorelektronik mit Hilfe der Induktiven Energietibertragung tiber
Amplitudenmodulation (AM) tbertragen und dann in der Rotorelektronik fest abgespeichert.

Version 1.3 Seite 13




DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

2.8.0 Die Bedienoberflache der Kofigurationssoftwar e D1/2 Standard

Mit der beigestellten Software, kann die Rotorelektronik konfiguriert werden und die Messdaten der Wiedergabeeinheit kbnnen am PC gespeichert und
dargestellt werden. Mit der Software ist es moglich, samtliche Parameter, der Rotorelektronik und Wiedergabeeinheit zu &ndern. Die
Kundenkonfigurationssoftware ist in vier Registerkarten unterteilt, Konfiguration, Monitor, Datenlogger, Service.

Konfiguration:

Mit der Registerkarte Konfiguration kénnen folgende Parameter eingestellt werden:

- welche Wiedergabeeinheit soll angesprochen werden.

- die Art des Sensors und die Einstellung der Parameter wie Verstarkung.

- zusatzlich wird das Anschlussbild des gewéhlten Sensors angezeigt.

- man hat nun auch die Mdglichkeit die Parameter zu Speichern oder zu laden oder
Konfigurationen von der Rotorelektronik aus zu lesen.

- der Status wird abgefragt, ob die Verbindung zur Rotorelektronik einwandfrei ist. T

2x0MS

Monitor:

inlx

Mit der Registerkarte Monitor ist es moglich, die Messwerte in einer Oszilloskop Funktion dar zu stellen.

stance [oSk0aiatiind W e e, |

BN F-Fagal T Gl anians
i =

- mit der Gerdtenummer (Serienn.) kann eine angeschlossene Wiedergabeeinheit ausgewahlt werden.
- der Status zeigt an wie ein Gerat mit der Rotorelekironik verbunden ist und aktiv ist.

- zusatzlich wird noch angezeigt, wie hoch die Rotorspannung ist.

- welcher Strom durch den Sensor flief3t.

- wie hoch die Temperatur des Sensors oder der Rotorelekironik ist.

- ob der HF- Pegel ausreicht fir eine sichere Funkverbindung.

- der Verbindungsstatus wird angezeigt.

- Cal Funktion, definierte Briickenverstimmung.

- Oszilloskop Run/Stopp und Single fir die Oszilloskop Darstellung man hat die

- man hat Méglichkeiten die Amplitude, Zeitbereich und die Position jederzeit zu andern.
- mit den verschiedenen Farben kann ein Kanal gewahlt werden.

Datenlogger:
o/
. . . e . . . » . . Kontiguiation | Mouttor | Senvice . [Datenlogger| |
Mit der Registerkarte Datenlogger ist es mdglich, die Messwerte (ber einen langeren Zeitraum in T
Echtzeit auf zu Zeichnen (ca. 40 Mb/ Stunde). ot I o

0o RoSpwrurgnV NN HRPegel [ CALaniaus (o[> [n]m
0 SeoorSomin o o ma
5 Wl Vebindungsstatus mmnm

- mit der Gerdtenummer (Serienn.) kann eine angeschlossene Wiedergabeeinheit ausgewahlt werden.
- der Status zeigt an wie ein Gerat mit der Rotorelekironik verbunden ist und aktiv ist.

- zusatzlich wird noch angezeigt, wie hoch die Rotorspannung ist.

- welcher Strom durch den Sensor flief3t.

- wie hoch die Temperatur des Sensors oder der Rotorelekironik ist.

- ob der HF- Pegel ausreicht fir eine sichere Funkverbindung.

- der Verbindungsstatus wird angezeigt.

- Cal Funktion, definierte Briickenverstimmung.

- Datenloggerfunktion, Start, Stopp, Vor - und Zuriick, Anfang Ende.

- man hat Méglichkeiten die Amplitude, Zeitbereich und die Position jederzeit zu andern.
- mit den verschiedenen Farben kann ein Kanal gewahlt werden.

Service:

Mit der Registerkarte Service, hat man viele Mdglichkeiten zu analysieren welchen Zustand der Sensor
hat und welche Parameter an der Rotorelektronik eingestellt wurden.

- mit der Gerdtenummer (Serienn.) kann eine angeschlossene Wiedergabeeinheit ausgewahlt werden. TR s
- der Status zeigt an wie ein Gerat mit der Rotorelekironik verbunden ist und aktiv ist. [es]
- die Parameter der Rotorelektronik kdnnen geladen oder gespeichert werden.

- Zuordnung Rotorelektronik und Wiedergabeeinheit.

- Konfiguration der Rotorelektronik und Wiedergabeeinheit. At R

o

- Diagnosefunktion und Selbsttest der Rotorelektronik und Wiedergabeeinheit

Es gibt unzahlige Moglichkeiten die verschiedensten Parameter der Rotorelektronik zu andern. Die
Geberversorgung kann digital mit 16 Bit und der Sensorstrom kann mit 5 Bit eingestellt werden. Die
Temperatur der Rotorelektronik kann erfasst werden und die Filterfrequenz der Rotorelektronik kann
geandert werden. Die Sendefrequenz der Rotorelekironik lasst sich andern oder korrigieren. HF-Level B
lasst sich genau bewerten. Automatische Abschaltung bei Sensorkurzschluss oder Automatische

Erkennung bei Kabelbruch.

Eine weiterentwickelte Software D1/D2 Professionell ist in Arbeit und bietet dann viele Mdglichkeiten der Datenanalyse und der Moglichkeiten
die Daten weiter zu verarbeiten.
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

2.8.1 Konfiguration der Rotorelektronik

D1/D2-Konfiguration

| Monitor | service

ol

Gerdteauswahliiverbindung
Gerdlenummer o

Status

Messeinstellungen

Sensor Typ MessharaichiEmpfindlichkeit Einstellungen aus Datei lesen
Kanal1 | gws b 2.000 vy
Kanal 2 | prs > 2,000 mivaf Einstellungen vom Gerat lesen
Kanal 3 | opis = 2000 privine QK
Kanald | oz s 2000 iy Elnsteliungen zum Gerat senden
Kanals | gz = 2000 mis
Kanal B | o = ]
D& [ 2000 miviv Einstellungen in Catei speichem
Kanal 7 | oz = 2,000 mii Qi
Kanal 8 | oz = 2000 iy
Anschluss-Schema
2x DMS
DMS 1 DMs 2
Seite 2 Seite 1
< &
& P

Abbildung 2.8.1-1 Nach dem Programmstart, steht der Auswahl-Tab auf ,Konfiguration“. Falls kein Wiedergabegeréat angeschlossen ist, wird dies in
der Status-Information entsprechend mit rot hinterlegter Schrift angezeigt. In diesem Zustand ist es nicht moglich eine Konfiguration aus einer ,*.cfg"

Datei zu laden bzw. abzuspeichern.

D1/D2-Konfiguration

:Konﬁguration_’ ] Monitor | Service

g [ 3

Gerateauswahiverbindung
Geratenummer. S 1150501

Status mit Geratverbunden

hiesseinstellungen

Sensor Typ MesshereichiEmpiindlichkeit Einstellungen aus Datei lesen
Kanall | prs i 20000 g
Kanal2 | pps s 2.000 rins Einstellungen vom Gerat lesen
Kanal 3 [ ois I 2000 i
Kanal 4 | prs | 2 OHT g Einstellungen zum Gerat senden
Kanal 5 [ priz = 2000 M
Kanal 6 | o | i
DS | 2000 iy Einstellungen in Datei speichern
Kanal 7 [ pris | 2000 i
Kanal 8 | mris = 2000 i
Anschluss-Schema
2 x DMS
DMS 1 DMS 2
Seite 2 Seite 1
k> &
R17 -
G

Abbildung 2.8.1-2 Sollten ein- bzw. mehrere Wiedergabegerate angeschlossen sein derzeit maximal acht, wird links die Geratenummer und rechts mit
gelb hinterlegter Schrift die Status Information ,mit Gerat verbunden® angezeigt. Dies ist der Fall, wenn keine Verbindung zum Rotor, besteht.
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

2-Konfiguration . _—JE]E}

Konfiguration ]_Ma_nilor Service

Gerdteauswahl®erbindung

: 1180501 Status mit Geratverbunden
Messeinstellungen : 1_150039 .
Sengor T|¥ 1150501 tasshareichiEmpfindlichkeit Einstellungen aus Datei lesen
Kanal1 | prs iv 2000 myng
Kanal 2 | ppg e 2000 i Einstellungen vom Gerat lesen
Kanal 3 [ = 2000 iy
Kanal4 | grs b 2000 iy Einstellungen zum Gerat senden
Kanal & [ pris = 2000 My
Kanalb | oz | ]
B | ZORE Tk Einstellungen in Datel speicherm
Karal T [ g = 2.000 M
Kanal 8 | mris = 2000 i
Anschiluss-Sehems
2% DMS
DM 1 DMs 2

Seite 1

Abbildung 2.8.1-3 Falls mehrere Gerate angeschlossen sind, kann das gewiinschte Gerat uber die Gerateauswahl ausgewahlt werden.

DZ-Konfiguration ! _-ngli

Monitor | Service

Getateauswahliierbindung

Geratenummer = 1150501 Status it Geratt |
hegseinstellungen

Sensor Typ MesshereichEmpfindlichkeit Einstellungen-aus Datei lesen
Kanal1 | o= Ihi 2,000 prad
Kanal2 | ppg = 2,000 i/ Einstellungen vorm Geratlesen
Kanal 3 [ o = 2000 v

e = i
Kanald | opis i3 2000 prvng Einstellungen zurm Gerat senden
Kanal 5 [ oz |= 2000 M
KanalB | mpjs | 2.000

D= | 2 Gl Einstellungen in Diatel speichern
Kanal T [ opis = 2000 myi
Kanal 8 | ops |= 2000 mvd
Anschluss-Schema

2x DMS
OMS 1 DMS 2

Seite 1

Abbildung 2.8.1-4 Falls der Rotor induktiv versorgt wird und eine Verbindung besteht, erscheint in der Status-Information, mit griin hinterlegter Schrift

»mit Gerat und Rotor(induktiv) verbunden®.
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DIGITALE D1+D2 TELEMETRIESYSTEME

D2-Konfiguration - = i [ [

{Konfiguration

_Monitor | Senvice

Gerateauswahlferhindung

Geratenummer 2 1150501 Status
Meggeinstellungen
Sensor Typ: MesshereichEmpfindlichkeit Einstellungen aus Datei lesen
Kanal 1| prs it 2000 vy
Kanal2 | ppg s 2,000 i/ Einstellungen vom Gerat lesen
Kanal3 | gris - 2000 i
Hanaldl| oy o 2000 g Einstellungen zurm Gerat senden
Kanal 5 [ oz = 2000 M
Kanal B S r
i i Z o Einstellungen in Diatel speichern
Kanal 7 | opis g 2000 miins il :
Kanal 8 | ops g 2000 mvd

Anschluss-Schema

2 x DMS
DMS 1 DMS 2

Seite 1

L
1

Abbildung 2.8.1-5 Falls der Rotor mit Batterie versorgt wird, der Rotor-Programmieradapter angesteckt ist und eine Verbindung besteht, erscheint in
der Status-Information, mit griin hinterlegter Schrift ,mit Gerat und Rotor(Batterie) verbunden®.

Konfiguration I8 x|

sall die Konfigur ation aus dern angeschlossenen Gerat Obernommen werden?

Abbildung 2.8.1-6 Nach kurzer Verzdgerung bzw. Verénderung der Gerateauswahl, erscheint ein Popup-Fenster ,soll die Konfiguration aus dem
Angeschlossenen Gerét ibernommen werden?”. Wird die Frage mit ja beantwortet, liest das Programm die alten Konfigurationsdaten aus dem
Speicher des Gerétes aus und zeigt sie an. Soll eine neue Konfiguration erzeugt werden bzw. eine zu vor abgespeicherte verwendet werden, muss mit
nein geantwortet werden. Im zweiten Fall, wahlt man die OK-Taste unter ,Einstellungen aus Datei lesen®. Daraufhin erscheint eine Datei — Auswahl| —
Popup - Fenster.

Konfiguration Laden i il _ Z]
E:;T;fw ! C:MKonfigurationen j
Suchen in; !-_) Kanfigurationen LI = 5 '

iﬂIISDSDI_ZDIZDSIT_DUU.CFQ
{ﬂ 1150501_20120823_000.cfg
115050120120

Diatsiname: [1150501_20120823_001 ctg = Laad |
Diatsityp: | fea) =] Abbrechen I
4

Abbildung 2.8.1-7 Hier kann man eine vorher fir dieses Gerat erzeugte Konfiguration laden. Hinweis: Um Verwechslungen zu vermeiden, werden die
Konfigurationsdateien vorzugsweise mit dem Dateinamen bestehend aus ,,Geratenummer _ Datum _ laufende Nummer .cfg* Abgespeichert. Es ist
aber auch méglich x-beliebige Dateinamen zu verwenden.
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=sol| digse Konfiguration eines anderen Gerstes Ubernommen werdent

Abbildung 2.8.1-8 Wird eine Konfigurationsdatei eines anderen Geréates gewahlt, erscheint ein Warnhinweis.

A konfiguration 18 _)ﬂ

sollen die einstellten Konfigurationsdaten Oberschrieben werden?

Abbildung 2.8.1-9 Sollte die vom Gerét geladene Konfiguration nochmals hergestellt werden miissen, z.B. unbeabsichtigte Veranderungen an den
Einstellungen, kann mit Hilfe der OK-Taste unter ,Einstellungen vom Gerét lesen“, die Konfiguration nach einem Popup-Fenster ,sollen die einstellten
Konfigurationsdaten Uiberschrieben werden?”, erneut aus dem Speicher des Gerates gelesen werden.

| Konfiguration Bl Xl

soll die Konfiguration wom angeschlossenen Gerdt dbernommen werden?

Abbildung 2.8.1-10 Die OK-Taste unter ,Einstellungen zum Gerét senden, die wieder mit einem Popup-Fenster bestatigt werden muss, speichert die
Konfigurationsdaten auf beide Komponenten, also die Wiedergabeeinheit und den Rotor.

Konfiguration Speichern I il I 5]
E:[sfocrl;w !E.\Kunhguralmnen j
Speichernin: !u_) Konfigurationen j el £F '

= 1150501 _20120817_000.cfg:
[5] 1150501 _20120823_000.cfg
ﬂ 1150501 _20120823_001.cfg

[rateiname: I‘I 150501_201311_000.cfg j Speichemn I
Diateityp: | C.ctg) = Abbrechen

2

Abbildung 2.8.1-11 Will man nun die Konfiguration Abspeichern, so ist einfach die OK-Taste unter ,Einstellungen in Datei speichern®, zu driicken. Hier
erscheint dann wieder ein Datei — Auswahl - Popup-Fenster mit dem vorgeschlagenen Dateinamen siehe obigen Hinweis. Wahlt man einen anderen
Tab z.B. Monitor oder Service, so erscheint ebenfalls die Aufforderung zum Abspeichern der Konfiguration.
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D2-Konfiguration

HKonfiguration ]_Mp_r_nitor Service

g [ 3

Gerateauswahlferbindung
Geratenurmmer : 1140501

Status

hesseinstellungen
Sensor Typ

Kanal 1 (B

|

Kanal 2 | pps

|

Kanal 3 | oz

Kanal 4 | oz

Kanals | o

Kanal B | s

Kanal T | mris

Kanal 8 | mris

MesshareichiEmpfindlichkeit

2.000
2.000
200
2. 00
200
200
2000
2000

i
A
I
I
e
i
R
(ki

Einstellungen aus Datei lesen
Ok

Einstellungen vorn Gerat leseh

oK

Elnstellungen zum Gerat sendan

K

(=]

E

nstellungen in Datei speichem

oK

Anschluss-Schema

2 x DMS

Seite 2

RIT

RLAL
Fils

DMS 1

omMs 2

Seite 1

# D1/D2-Konfiguration

HKonfiguration I_Mu_r_lilnr Service

=lalx

GerdteauswahlMerhindung
Geratenummer. S 1150501

Status

Messeinstellungen

MesshareichErmpfindlichkeit

Kanal 3 | gz

Kanald | oris

Kanals | mris

Kanal | oz

Kanal 7 | mris

Kanal 8 | mris

) Sensor Typ
Kanall | pp= b 2.000
Kanal 2 | Thermoelement Typ k. [w] 2 :

500 ¢

P

TR

i
T

Einstellungen aus Datei lesen

Einstellungen vorm Gerat lesen

Einstellungen zurm Gerdt senden

Einstellungen in Diatei speichem

E

Anschluss-Schema

1 x DMS
1 x Thermoelement

DMS 1

Seite 2
e &
g@ & B
] ]

Seite 1

TH1

Abbildung 2.8.1-13 Als Beispiel fur die Wahl des Sensor Typs Kanal 1 Sensor Typ DMS Empfindlichkeit

Typ K, Temperaturbereich 500°C. Mit dem entsprechenden Anschluss-Schema.

Abbildung 2.8.1-12 Die eigentliche Konfiguration, also die Auswahl eines vorgeschlagenen Sensor-Typs, den entsprechenden Messbereich bzw. die
Empfindlichkeit, kann im Feld Messeinstellungen eingestellt werden. Grundeinstellung ist Kanal 1 Sensor-Typ DMS mit einer Empfindlichkeit von 2mV/V
und Kanal 2 Sensor-Typ DMS mit einer Empfindlichkeit von 2mV/V. Im Feld Anschluss-Schema, ist die dazu gehorige Eingangsbeschaltung zu sehen.

2mV/V und fir Kanal 2, Thermoelement
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2.8.2 Monitor - Abspeicherung und Darstellung der M

esswerte iUber die Konfigurationssoftware

8 D1/D2-Konfiguration _]Eli_z(j
Kanfiguration  Monitor ] Sefvice
Gerdteauswahlterbindung
Geratenummer -:-;_;1150501 Status it Gerat und Rator(induktiy) verbunden
.00 Fotor-Spannung nt 3 -
. BN HF-Pegel ™ AL anfaus e
0.00  Sensor Strom in md i ES i
M s il Verbindungsstalus SINGLE
TirmefDiv
Wolts/Diy
Faosition
2
Channels
[ ] era
[0 | cH2
| cs
[ e

Abbildung 2.8.2-1 Monitor
erfassen.

Geratenummer:

Status:

Rotor Spannung in V:

Sensor Strom in mA:

HF Pegel:

Verbindungsstatus:
Cal an/aus

Run / Stopp:
Single:

Time / Div.:

Volts / Div.:

Position:

Channels

Sensor Temperatur in °C:

Mit Hilfe der Monitorsoftware ist es moglich die Messwerte Graphisch dar zu stellen und einige wichtige Parameter zu

Die Geratenummer entspricht der Seriennummer der Wiedergabeeinheit. Bei mehreren Geraten (Wiedergabe-
einheit) die an USB angeschlossen sind, kann man jeweils auf die unterschiedlichen Gerate zugreifen, die
angeschlossenen Geréte erscheinen in eine Liste.

Hier kann man den Status erkennen, wie eine Verbindung zur Rotorelektronik aufgebaut wird. Entweder Induktiv
oder Uber Batterie und Programmieradapter.

Hier kann man die Spannung des Rotors ablesen.

Wird der Strom durch den Sensor erfasst.

Hier kann man die Temperatur des Sensors erfassen (siehe Anschlussplan).
Mit Hilfe der Balken Anzeige kann man feststellen, wie gut der HF Empfang ist.

Der Verbindungsstatus zeigt an ob die Daten, von der Rotorelektronik richtig zur Wiedergabeeinheit tibertragen
werden. Die Anzeige leuchtet dann Grin.

Hier kann man die Kalibrier Funktion auslésen (siehe Anschlussplan, definierte Briickenverstimmung bei DMS)
und sehen ob am Sensor alles in Ordnung ist.

Hier kann man die kontinuierliche Datendarstellung anhalten oder weiter laufen lassen.
Hier wird ein Einzelereignis aufgezeichnet.

Die Zeitbasis kann hier eingestellt werden.
Hier wird die Amplitude des dargestellten Spannungsbereiches eingestellt.
Man kann hier Position der Amplitude einstellen.

Hier werden die Farben der einzelnen Kanéle festgelegt.

Die Software wird stéandig weiter entwickelt und an die Anforderungen der Kunden angepasst.
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2.8.3 Datenlogger — Echtzeitaufzeichnung der Messwe _ rte iber die Konfigurationssoftware

1/D2-Konfiguration .=.1.EL1_XJ

HKonfiguration | Monitor | Service

GerateauswahlMerbindung

-

._, 1150501 Status it Gerat und Rotorinduktiv) verburiden

.00 RotorSpannung in b ] HF-Pegel e s numn
000 Sensor Stram in md 0 Mma.

000 Sensar Temp, in °C ol Verbindungsstatus mmum

TE: 10ms TirmefDiv

)

Wolts/Div

)

Position

4

Gerdtenummer

Channels

CHA

=
ECH2
| 1

B

DateigrdielkB
16768

Abbildung 2.8.3-1 Datenlogger

zu Zeichnen und die Messwerte direkt zu Speichern. Eine Stunde Messwerte zu Speichern benétigt ca. 40 MByte Speicher pro Stunde.

Geratenummer:

Status:

Rotor Spannung in V:
Sensor Strom in mA:
Sensor Temperatur in °C:
HF Pegel:

Verbindungsstatus:

Cal an/aus

@ Aufnahme Button

E Abspiel Button

E Pause Button

E Stopp Button

E Anfang der Aufzeichnung

@ Zuriickspielen

Mit Hilfe der Monitorsoftware Datenlogger, ist es moglich die Messwerte Graphisch und in Echtzeit kontinuierlich auf

Die Geratenummer entspricht der Seriennummer der Wiedergabeeinheit. Bei mehreren Geraten (Wiedergabe-
einheit) die an USB angeschlossen sind, kann man jeweils auf die unterschiedlichen Gerate zugreifen, die

angeschlossenen Geréte erscheinen in eine Liste.

Hier kann man den Status erkennen, wie eine Verbindung zur Rotorelektronik aufgebaut wird. Entweder Induktiv

oder Uber Batterie und Programmieradapter.

Hier kann man die Spannung des Rotors ablesen.

Wird der Strom durch den Sensor erfasst.

Hier kann man die Temperatur des Sensors erfassen (siehe Anschlussplan).

Mit Hilfe der Balken Anzeige kann man feststellen, wie gut der HF Empfang ist.

Der Verbindungsstatus zeigt an ob die Daten, von der Rotorelektronik richtig zur Wiedergabeeinheit tibertragen

werden. Die Anzeige leuchtet dann Grin.

Hier kann man die Kalibrier Funktion auslésen (siehe Anschlussplan, definierte Briickenverstimmung bei DMS)

und sehen ob am Sensor alles in Ordnung ist.

Beim Driicken des Aufnahme Buttons geht ein Pop Up Men( auf und der Speicherort siehe Abbildung 2.8.3-2
Datenlogger kann gewahlt werden. Sobald der Speicherort gewéhlt wird und man es bestatigt, beginnt die

Aufzeichnung der Messdaten in Echtzeit (40Mbyte / Stunde).

Beim Driicken des Abspiel Buttons geht ein Pop Up Meni auf und die die gespeicherte Log- Dateien, siehe

Abbildung 2.8.3-3 Datenlogger  kénnen aufgerufen werden.

Mit dem Pause Button, kann die kontinuierliche Aufzeichnung gestoppt werden und dann jederzeit weiter gefiihrt

werden.

Mit dem Stopp Button, kann jederzeit die Aufzeichnung beendet werden.

Mit dem Button Anfang, kann man jederzeit an den Anfang der Aufzeichnung gelangen.

Bei dem Button zuriickspielen, gelangt man bei der Aufzeichnung gleichmafig an den Anfang der Aufzeichnung

zuriick.
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E‘ Vorspielen

E‘ Ende der Aufzeichnung

Balkenanzeige
Time / Div.:
Volts / Div.:
Position:

Channels:

Abbildung 2.8.3-2 Datenlogger

Bei dem Button vorspielen, gelangt man bei der Aufzeichnung gleichméRlig an das Ende der Aufzeichnung

zuriick.

Mit dem Button Ende, kann man jederzeit an das Ende der Aufzeichnung gelangen.

Mit Hilfe der roten Balkenanzeige ist es mdglich, durch verschieben des Balkens an bestimmte Stellen i
Aufzeichnung zu gelangen.

Die Zeitbasis kann hier eingestellt werden.
Hier wird die Amplitude des dargestellten Spannungsbereiches eingestellt.
Man kann hier Position der Amplitude einstellen.

Hier werden die Farben der einzelnen Kanéle festgelegt.

Log-Datei Speichern x|
a:zgrt;w I C:\Logdateien j
Speichern in: IL'f} Logdateien j - EF El-

E 1150501 _20130402_000.log

Dateiname: (150501 20130402_001.1o = Speichem |
Dateityp: I [*log] j Abbrechen

v

Beim Betatigen des Aufnahme Buttons, startet ein Pop Art Meni, wo man den Speicherort der Messdaten fe:

kann. Eine Stunde Aufzeichnen der Messdaten in Echtzeit, benétigt ca. 40 MByte / Stunde

Abbildung 2.8.3-3 Datenlogger
Messwerte dar zu stellen.

Konfiguration Laden 1'
Directory - -
Histary: I C:\Logdateien j

Suchen in Ilf}LUgdaleien j "= cF BB

Desktop

Eigene Dateien

Arbeitsplatz

Dateinarne: |1 180501 _201 30402_000.log j Load I
D ateityp: I [*log] j Abbrechen

v

Beim Betatigen des Abspiel Button geht ein Pop Up Meni auf und man hat die Mdglichkeit die gespeicherten

n der

stlegen
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2.8.4 Service — Einstellung und Diagnose Rotor und Wiedergabeeinheit

Achtung! Das Service Menie wird fiir den Endanwender nur eingeschrénkt frei geschaltet!

‘D2-Konfiguration . ;lgiﬁ

Honfiguration | Monitor Sem’ce]

Gerdteauswahlterbindung
Geratenummer : 1150501 Status M%mmmmwmwmm&en

{ Fassiort

Konfiy Rotor Konfig Wiedergahe Diagnose Rotor

Einstellungen neu erzeugen 2
4 g lade Diagnose Panel -

Mittenfrquenz
Diagnadse beenden

Einstellungen aus Datei lesen sj g

HF-Einschaitschwelle

1
~

([}
Py

= | 0 oK
Einstellungen in Datei speichern 2 fiod Diagnose Wiedergahe
oK HF-Ausschaltschuelle i Dt R B

Stellungen zu otor sende _‘ -
Einstel! Rote d X L -
Diaundse heenden

Zuardnung Rotor -= Wiiedergabe
Serien-Murmrmer

0000000

Geratenummer schreiber

Geratenummer lesen

Abbildung 2.8.4-1 Service Mit Hilfe des Service Menis lassen sich alle Einstellungen realisieren und auch gleichzeitig eine umfassende
Selbstdiagnose der Rotorelektronik oder Wiedergabeeinheit durchfiihren. Sollte ein Fehler auftreten, kann man in der Diagnose Datenbank tberprifen,
woran der Fehler liegt oder was nicht mehr einwandfrei funktioniert. Hier werden vor dem ausliefern noch die verschieden Parameter festgelegt. Mit
diesem Menu ist es auch mdglich, die Firmware der Rotorelektronik und der Wiedergabeeinheit zu aktualisieren.

A Rotor Konfiguration

oFM | cRa | cRE CRG CAR TRAE | T | GwU | &uc Mode
Geratenumimer Kanalzahl Abtastirequenz Tragerfrequenz
T + # i
| oooooooo 3 Zkanal 3 3821 Hz 3 10700000 Hz
Gy-Spannung 3%-Strarm Gy-Strambegrenzung
3 tooooon w3 248 P S coooo A
Kanalparameter
Betriehs- Temp.- Emafindlichkeit ¥iedergabe- Wiedernabe- Rotor- Rotor- Filter
hiode Bereich Werstarkung Offset Verstarkung Offset
Kanal 1 g oM g" o 4 2o ars g 0.00 j 000 3 oo 3 i
kanalz 3 Dms 3 o 3 2000 2 375 4 o002 foooo 3 noo 4 0
Kanal 3 §|' OMS g il g 2,000 §| a75 g a0 g 10000 a mon g‘ 0
kenal 4 4 Dz 3 o 4 zooo F avs J oo F fooon J oo 0
kenals 4 ows 3 = 4 == 4 4 oo g noo
kenale f ows - | 4 ere 4 om o imoe J om 4 ¢
Kenal7 4 Dws. = | g,l ara f om = 4 o gj" 5
BT | ot = 5 m— 4 =
kanalg 4 ows g o 4 zow f s f 0w o oo f owm 0

Abbildung 2.8.4-2 Service — Diagnose Panel — Rotor ~ Konfiguration Hier hat man unzahlige Moglichkeiten die Rotorelektronik ein zu stellen oder zu
verandern. Hier wird die Kanalzahl eingestellt, sowie die Abtastfrequenz oder die Tragerfrequenz der Rotorelektronik. Die Geberversorgung ist
einstellbar oder auch der Strom durch den Sensor . Es ist auch mdglich fir die Geberversorgung die Strombegrenzung oder Filter zu &ndern. Mit den
verschiedenen Panels OPM,CRA, CRB, CRG, CAR, TRR, TXF, GVU, GVC, Mode, SRN kénnen unzahlige Parameter und Einstellungen geandert und
festgelegt werden. Da sich in der Rotorelektronik ein Asic und mehrere Mikrocontroller befinden, hat man Zugriff auf fast alle Funktionen und kann sie
jederzeit andern oder neu festlegen.
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3.0 W - Wiedergabeeinheit:

WD1-TM Wiedergabeeinheit:
WD2-TM Wiedergabeeinheit:

TECHNISCHE DATEN:

WD1-TM Wiedergabeeinheit
WD2-TM Wiedergabeeinheit

Funkstrecke Nahbereich:

Opt. Funkstrecke — Fernbereich:

Analog Ausgang:

Filter:

Cal:

Gain:

Offset:

RF Level:

Power:

Induktive Energietibertragung:

USB 2.0:

Spannungsversorgung:

Auflésung:

Signalfrequenz:

90

A

Anslog Out | Adust
321 019243 +48

- ]
ENNENENNEN
2 10 4 42 9

Fix

T

L
|
sllla
e

off o8
]
3y

Gehauselange ca. 130 mm

WD1-TM Wiedergabegerét als 1 Kanal Version.

WD2-TM Wiedergabegerét als 2 Kanal Version.

WD1-TM oder WD2-TM wird durch unterschiedliche Hardware bestimmt.

Die Wiedergabeeinheit besitzt einen Power Oszillator, der die induktive Energieversorgung der Rotor-
elektronik zur Verfuigung stellt. Gleichzeitig werden die Empfangenen digitalen HF-Signale des Senders der
Rotorelektronik wieder in ein analoges Signale gewandelt und gefiltert.

Ultra robuster digitaler HF-Empfanger 10,7 MHz, drei weitere Tragerfrequenzen sind moglich(12,5MHz,
8 MHz, 9 MHz), zur Signalriickgewinnung, Uberaus Jitter — Tolerant.

Bidirektionale digitale Funkstrecken im Frequenzbereich von 433 MHz, 868 MHz, 2,4 GHz mit Antennendiversity.
Standardmé&Rig 1- Kanal Analog (WD2-TM 2 Kanéle), mit an der Riickseite der Wiedergabe einstellbare
Ausgangsspannungen oder Stromausgang: 0-5V, +/-5V, +/-10V und 4-20mA, LED — Bargraph - Anzeige des
Ausgangssignal. Einstellung tber DIP Schalter an der Riickseite.

6-poliges Filter 100Hz oder 1000Hz Uber Schalter einstellbar.

Kalibrierfunktion, tber die Cal-Taste kann eine definierte DMS Briickenverstimmung bei induktiver Energie-
versorgung ausgeldst werden. Dadurch kann eine DMS Bruch oder Kurzschluss erkannt werden.

Mit dem Gain Schalter (Adjust), kann an der Wiedergabeeinheit eine Verstarkungsanderung des Mess-
bereich Uber ein Potentiometer eingestellt werden.

Mit dem Offset Schalter (Adjust), kann an der Wiedergabeeinheit der Offsetbereich tber ein Potentiometer
geandert werden.

Die RF Level Anzeige (grine LED) zeigt an, ob geniigen RF (HF- Pegel) vorhanden ist.

Uber den Schalter an der Riickseite kann die Wiedergabeeinheit Ein- bzw. Ausgeschaltet werden. An der
Frontplatte wird das durch eine Rote LED angezeigt.

Induktive Versorgung der Rotoreinheit mit Leistungsbegrenzung in zwei Versionen (ZVS-Technologie).
StandardméRig mit digitalen Poweroszillator, mit Resonanznachfiihrung und aktiver Leistungsbegrenzung.
Der Poweroszillator 22,22 kHz, ist in drei Leistungsstufen einstellbar. Optional: Poweroszillator mit hoher
Oszillatorfrequenz (180kHz), mit Resonanznachfihrung fir kleine Einbau-MaRnahmen, hochenergetischen
Energielibertragung und unempfindlich gegeniiber Aluminium.

Anschluss zu direkten Messwerterfassung am PC und zur Steuerung aller Funktionen der Wiedergabe, vom
PC aus.

Versorgungsspannung DC 8-36V, Leistungsaufnahme 12 Watt Giber Klinkenstecker 2.1 mm oder 3-pol.
Binder Stecker Serie 711, optionales Netzgerat NT-1 erhaltich 12V/2A (90-264V).

16 Bit (bis zu 21 Bit je nach Anwendung).

1 kHz , Option 5 kHz in Vorbereitung (16 kHz Abtastrate).

Umgebungstemperatur: Standard Temperaturbereich -25°C - 60°C.

Schutzgrad: IP 53, bei entsprechender Installation.

Gewicht:
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3.1 W - Wiedergabeeinheit: Frontansicht

WD1-TM Frontansicht:
WD2-TM Frontansicht:

Bei den Wiedergabeeinheiten WD1-TM
und WD2-TM besteht bei der Frontan-

sicht kein unterschied.

FRONTANSICHT:

01 = FILTER:
02 = CAL:
03 = cAL LED:

04 = RF - LEVEL:

05 = GAIN SCHALTER:

06 = GAIN LED:

07 = GAIN POTENTIOMETER:

08 = OFFSET SCHALTER:

09 = OFFSET LED:
10 = OFFSET POTENTIOMETER:
11 = ANALOG OUT :

12 = LEUCHTBALKEN ANZEIGE:

13 = POWER LED:

08

09
10

Mit diesem Schalter kann zwischen zwei Grenzfrequenzen des Ausgangsfilters gewahlt werden. Standard:
100 Hz und 1000 Hz.

Mit dem Taster CAL wird die Shunt — Down - Kalibration ausgelést (gilt nur fir DMS - Anwendung mit
induktiver Versorgung). Es wird eine definierte Briickenverstimmung ausgeldst. Zum Prifen, ob die DMS
Briicke in Ordnung ist.

Die gelbe LED zeigt den Kalibrationszustand an.

Die griine LED zeigt an, das der Hochfrequenzpegel firr die Dateniibertragung von der Rotorelekironik zum
Induktivkopf oder Empfangskopf ausreichend ist.

Verandern der Verstarkung, dazu muss der Schalter auf ,Adjust‘ gestellt werden und auch beim Messen in
dieser Stellung belassen werden. Es sollten nur kleine Korrekturen der Verstarkung angepasst werden. Die
Verstarkungsbestimmung sollte Gber die Rotorelektronik erfolgen.

Die gelbe LED zeigt an, ob an der Wiedergabe eine Verstarkungsénderung eingestellt wurde.

Mit dem Potentiometer kann die maximale Ausgangsspannung, nominal +/- 10 V (0-5V; +/-5V und 4-20mA)
um den Faktor 0,2 ... 2,2 variiert werden.

Mit dem Potentiometer kann der Offset im Bereich +/- 20% eingestellt werden. Dazu muss der Schalter auf
LAdjust* gestellt werden und auch beim Messen in dieser Stellung belassen werden.

Die gelbe LED zeigt an, ob an der Wiedergabe eine Offsetdnderung eingestellt wurde.

Mit dem Potentiometer kann die Offsetspannung (Nullpunkt), nominal +/- 10 V (0-5V; +/-5V und 4-20mA) um
ca. 20% verandert werden.

Analoger Ausgang (Kanal 1): 0-5 V; +/-5V; +/-10V oder Stromausgang 4-20mA.
Die Leuchtbalkenanzeige zeigt den Zustand des 1. analogen Ausgangs an.

Die rote LED zeigt an, ob die Wiedergabe eingeschaltet ist.
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3.2 W - Wiedergabeeinheit: Rilckansicht

WD1-TM Rickansicht:
WD2-TM Rickansicht: 02 03

Aux {A-Out 2)
ot Select of 04

4

$ N\ €—

Bei den Wiedergabeeinheiten WD1-TM
und WD2-TM besteht bei der
Ruckansicht nur der unterschied, das 7

Ausgang (Analog Out) bestiickt ist.. 08 0 06

RUCKANSICHT:

01 = FUsE: Sicherung 2 A Trage (Wickmann TR5).
02 = POWER N/ DC Eingansbuchse fir ein externes Netzteil 2,1 mm Klinke vorhanden. Optional kann ein passendes Netzteil
(Kiinke) (NT-1) mit bestellt werden. Kleingeratebuchse 2,1 x 5,5 mm, Polaritét + innen. Eingangspannungsbereich 9-
32V DC.
03 = AUX / ANALOG OUT 2: Analoger Ausgang (Kanal 2): 0-5 V; +/-5V; +/-10V oder Stromausgang 4-20mA.
— . Mit diesem Schalter kann das Wiedergabesystem Ein- und Ausgeschaltet werden.
04 = POWER On / Off:
05 = usB 2.0: Anschluss der Wiedergabeeinheit an dem PC. Uber dem PC oder Notebook kann tiber ein Programm, die

Verstarkung und Offset der Rotorelektronik konfiguriert werden. Optional ist es moglich eine Software zur
Messwerterfassung am PC zu verwenden.

06 = SELECT (Analog Out) Mit dem Wahlschalter kann die Analog_e Ausgangsspannung oder Ausgangsstrom konfiguriert werden.
Es stehen folgende Optionen zur Verfiigung: +/-10V; +/-5V; 0-5V; 4-20mA.

07 = POWER N/ DC Eingangsbuchse zur Spannungsversorgung. An dieser 3 — pol. Buchse Serie 711 (Binder), kann die
(3-pol. Binder) V\(ledergabeelnhelt mit Energie versorgt werden.
Pin 1 = DC + Eingangsspannung 9..32V Volt
Pin2=n.c.
Pin 3 = DC Eingangsspannung Gnd.

08 = STATOR SD1-S / SD1-E Anschluss fiir den induktiven Energielibertrager (Stator: SD1/2-S2; SD1/2-S4; SD1/2-S6) oder Empfangskopf
(7-pol. Binder) (SDY/2-ED).

Pinbelegung der Eingangsbuchse:
Pin1=HF/In

Pin 2 = HF-Gnd

Pin 3 = Power 1

Pin 4 = Power 2

Pin 5 = Power Enable

Pin 6 = Power Gnd

Pin 7 =n.c.

Wird der induktive Energielibertrager (Stator: SD1/2-S2; SD1/2-S4; SD1/2-S7) angeschlossen, wird damit der
Ostzillator fur die induktive Energietibertragung aktiviert (Kurzschlussbriicke im Kabel verbindet Pin5 mit Pin6
und aktiviert den Oszillator).
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4.0 S - Statoren:

S/E-1.0 Standard

Die Statoreinheiten - Empfangskopf SD1/2-E1  und Induktivilbertrager SD1/2-S2, SD1/2-S4 und SD1/2-S6 dienen dem Empfang der HF-Modulierten
Daten, die von der Rotorelektronik RK1-R2 Uber die Ubertragungswindung abgestrahlten werden.

Die integrierte aktive Antenne ist auf die jeweilige Tragerfrequenz des Systems abgestimmt, so dass auch der parallele Betrieb mehrerer Systeme durch
unterschiedliche Trager beeinflussungsfrei moglich wird.

Bedingt durch die geringe Sendeleistung und die verschiedensten Installationsbedingungen, ist die Angabe einer HF-Reichweite sehr schwer méglich.
Richtwert: einige Dezimeter bis einige Meter sind moglich.

Systeme, die mit dem Empfangskopf SD1/2-E1 ausgeristet werden, bendtigen eine seperate Stromversorgung fur die Rotoreinheit (Batterie oder
Akku,... ).

Die Statoreinheiten (Induktiviibertrager) SD1/2-S2, SD1/2-S4 und SD1/2-S6 sind um die Funktion der induktiven Stromversorgung fur den Rotorteil
erweitert. Das im Stator integrierte Spulensystem wird von einem Leistungsoszillator in der Wiedergabeeinheit versorgt und koppelt die Energie in die
Ubertragungswindung des Rotorteils ein. Die Ubertragungswindung erlaubt sowohl die Ubertragung der Signale vom Rotor zum Stator, als auch die
Stromversorgung vom Stator zum Rotor.

Die erzielbaren Ubertragungsabstande der induktivilbertrager sind bei fachgerechter Installation mit dem Installationskit IK1-M folgende Abstinde zu
erreichen. Richtwerte: RD1/-S2 ca.15mm und RD1/-S4 ca. 40mm. Bei dem Stator SD1/2-S6 wird ein Magnetfeld innerhalb des Ringes aufgebaut, fol-
gende Ringdurchmesser 200mm, 300mm kdnnen angeboten werden.

Eine im Stecker der Induktivempfangskopfe integrierte Briicke schaltet den Leistungsoszillator erst bei eingesteckter Statoreinheit ein, da dieser nicht
ohne Last betrieben werden darf. Uberhitzungsgefahr!

In Betrieb befindliche Induktivkopfe dirfen nicht auf einer metallischen Flache abgelegt werden oder zum Beispiel die applizierte Welle
beriihren. Uberhitzungsgefahr!

Die Befestigung der Statorsysteme erfolgt mit 2 Schrauben an einer nichtmetallischen Halterung oder mit einer moéglichst 10 mm starken
nichtmetallischen Zwischenlage. Leistungsverlust bei metallischer Befestigung.
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4.1 S - Statoren:

SD1/2-S2 Stator:

TECHNISCHE DATEN:

Induktiviibertrager:

Vorverstarker:

Kabellange:

Umgebungstemperatur
Schutzgrad:
Gewicht:

Abmessungen:

SD1/2-S4 Stator:

TECHNISCHE DATEN:

Induktiviibertrager:

Vorverstarker:

Kabellange:

Umgebungstemperatur
Schutzgrad:
Gewicht:

Abmessungen:
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aktive Seite

Die Energie wird induktiv Gibertragen, fiir Abstande <15 mm bei fachgerechter Installation. Bei dem Stator fir
1 - oder 2- Kanal Betrieb, besteht kein unterschied.

Die von der Rotorelektronik gesendeten Daten werden Uber den Vorverstarker Empfangen und das HF- Signal
wird verstarkt. Tragerfrequenz 10,7 MHz (3 weitere Frequenzen mdglich).

Standard ist eine Kabellange von 3 m fiir den induktiviibbertrager. Optional sind Kabelldangen von 5m, 7m, 10m
verfugbar.

Betriebstemperaturbereich -15 .. +75°C (optional -40 ..120°C).

Schutzgrad IP 67 (bei entsprechender Installation)

Abmessungen 45x30x25 mm.

aktive Seite
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Die Energie wird induktiv Gibertragen, fiir Abstande <40 mm bei fachgerechter Installation. Bei dem Stator fir
1 - oder 2- Kanal Betrieb, besteht kein unterschied.

Die von der Rotorelektronik gesendeten Daten werden Uber den Vorverstarker Empfangen und das HF- Signal
verstarkt. Tragerfrequenz 10,7 MHz (3 weitere Frequenzen mdglich).

Standard ist eine Kabellange von 3 m fiir den induktiviibbertrager. Optional sind Kabelldangen von 5m, 7m, 10m
verfugbar.

Betriebstemperaturbereich -15 .. +75°C (optional -40 ..120°C).

Schutzgrad IP 67 (bei entsprechender Installation)

Abmessungen 35x50x70 mm.
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4.1 S - Statoren:

SD1/2-S7 Stator:

TECHNISCHE DATEN:

Induktiviibertrager:

Vorverstarker:

Kabellange:

Umgebungstemperatur
Schutzgrad:
Gewicht:

Abmessungen:

SD1/2-E1 Empfangskopf:

TECHNISCHE DATEN:

HF Empfangskopf:

Vorverstarker:

Kabellange:

Umgebungstemperatur
Schutzgrad:
Gewicht:

Abmessungen:

Die Energie wird induktiv Gbertragen. Ringantenne mit 200mm oder 300mm Durchmesser. Bei dem Stator fir
1 - oder 2- Kanal Betrieb, besteht kein unterschied.

Die von der Rotorelektronik gesendeten Daten werden Uber den Vorverstarker Empfangen und das HF- Signal
verstarkt. Tragerfrequenz 10,7 MHz (3 weitere Frequenzen mdglich).

Standard ist eine Kabellange von 3 m fiir den induktiviibbertrager. Optional sind Kabelldangen von 5m, 7m, 10m
verfugbar.

Betriebstemperaturbereich -15 .. +75°C (optional -40 ..120°C).

Schutzgrad IP 67 (bei entsprechender Installation)

Abmessungen Xxxx mm.

15.5 25

25

L i 1
m‘ I M3
—I_ akfive Seite

HF- Empfangskopf, empféngt und verstérkt das HF-Signal.

Die von der Rotorelektronik gesendeten Daten werden Uber den Vorverstarker Empfangen und das HF- Signal
verstarkt. Tragerfrequenz 10,7 MHz (3 weitere Frequenzen mdglich).

Standard ist eine Kabellange von 3 m fiir den Empfangskopf. Optional sind Kabellangen von 5m, 7m, 10m
verfugbar.

Betriebstemperaturbereich -15 .. +75°C (optional -40 ..120°C).

Schutzgrad IP 67 (bei entsprechender Installation)

Abmessungen 25x25x15,5 mm.
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5.0 Z- Zubehor:

NT-1 Netzteil:

TECHNISCHE DATEN:

Eingangsspannung:

Beschreibung:

Ausstattung:

Ausgangsspannung:
Ausgangsstrom:
Gewicht:
Schutzgrad:
Abmessungen:

IK-1M Installationskit:

TECHNISCHE DATEN:

Mu- Metall:

Kupferband:

Litze:

2 - komponenten Klebekit:

Isolierband:

HeiRklebeband:

o 19
,W«-mu 1830 5" (GFEET) o
\\ T
| —
Emm )M}L_[T:' L | LI 1‘:"
\ 2 80REF S0MAX 8OREF ‘

2 1 5.5"12(+/-0.3)
(TWi#18'2C (UL APPROVAL). — & Posiive
BLACK SPRING LOADED CENTER
FENALE DARREL
(YELLOW)

5.5R TYPESRI

100 - 264 V/IAC

Steckernetzteile in Schaltnetzteiltechnologie in kompakter Bauform. Dadurch kénnen mehrere Gerate
nebeneinander in Steckdosenleisten betrieben werden.

Kurzschluss- und Uberlastschutz mit automatischem Wiederanlauf.
Ausgangsstecker: Kleingeratestecker 2,1 x 5,5 mm, Polaritat + innen
Ausgangskabel 1,8 m

-Sicherheit nach CE, TUV, CUL.

12 vIDC
2000 mA
100 g

(BxHXxT) 34 x75 x43 mm

Mu-Metall Kupferband Litze 2-komponen ten Isolierband Heil3klebeband
Klebekit

Mu - Metall 77,5 mm x 1000mm x 0,1 mm mit Klebeschicht.

Magnetische Eigenschaften:

Sattigungsinduktion Bs 0.8 T, Koerzitivfeldstarke 0.015 A/cm, Sattigungsmagnetostriktion ca. +1 ppm,
Statische / 50 Hz- Maximal -permeabilitdt fir 1 mm dicke Bander 250000

Kupferband mit Klebeschicht 9,5 mm x 2000mm x

Litze 2x 150 mm Lange.

2-Komponenten Epoxid - Kit ermdglicht die Befestigung der Rotorelektronik auf der Welle und gleicht den
Wellenradius aus.

Isolierband (Gewebeband) 2,75m Lange und 19 mm breit.

HeiRklebeband (Temperaturbestandig) 3 m Lange und 19 mm breit.
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6.0 | — Installation

Sicherheitshinweise:

Beschadigte oder fehlerhafte Kabel diirfen nicht verwendet werden

Nicht an die laufende Welle greifen

Bei Lauf nicht in Spalt zwischen Welle und Induktivkopf greifen

Keinesfalls darf der Induktivkopf mit der aktiven Flache auf eine metallische Flache gelegt werden, dies kann zur Zerstérung des
Induktivkopfes fihren!

Vermeiden Sie zu nahen Kontakt des Induktivkopfes zu Datentrégern oder anderen Geraten und Systemen, die auf
Magnetfelder empfindlich reagieren.

Bedienung nur von Fachpersonal; Telemetriesysteme bestehen aus elektrostatisch geféahrdeten Bauelementen

Beriihrungen der Rotorelektronikkontakte wahrend des Betriebes sind zu vermeiden

Dies ist eine Einrichtung der Klasse A, d. h. fir den Industriebereich geeignet. Diese Einrichtung kann im Wohnbereich
Funkstérungen verursachen; in diesem Fall kann vom Betreiber verlangt werden, angemessene MalRnahmen durchzufiihren
und dafur aufzukommen.

Beim Auftreten einer elektromagnetischen Stérung kann es zum Aktivieren der Kalibrationsfunktion kommen. Nach Beendigung
der Storung kehrt das Gerat selbstandig in seinen Ausgangszustand zurick.

6.1.0 Induktive Energielibertragung

Gesamtansicht

Induktiviibertrager SD1/2-S4 oder SD1/2-S2 oder
bei Batteriebetrieb der Empfangskopf SD1/2-E1

RS A UbertraguRgswindung (Kupferband),
mit HeiBklebheband umwickelt

| Rotorelektronik RD1/2-M |

S

9
i

S o oS
=
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Versorgungsleitung
fiir die Rotorelektronik

HF - Gnd

[2-Komponenten Klebekit | [ 1.Schicht (Isolierung)
2.Schicht (MU — Metall)
3.Schicht (Isolierung)
4.Schicht (MU — Metall)
[Sensor (z.B. DMS) | 5.Schicht (Isolierung)

Anordnung 6.1-1 nach der kompletten Installation

Wenn Sie die Installation Schritt fur Schritt durchfiihren sollte die komplette Applikation wie oben dargestellt aussehen.
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6.1.1 Installation der Ubertragerwindung

Allgemeine Hinweise:

®*  Der Messwertgeber (Sensor), die Rotorelektronik und die Ubertragerwindung sollten nahe aneinander montiert werden, die Anschlusslei-
tungen zur Rotorelektronik sollten moglichst kurz sein. Ist dies aus Platzgriinden nicht méglich, darf auf keinen Fall ein Ausgleich tber den
Abstand der Ubertragerwindung zur Rotorelektronik erfolgen.

® Um trotzdem gute Messergebnisse zu erhalten miissen die Verbindungsdrahte zwischen Sensor und Rotorelekironik paarweise verdrillt
werden, die Signalleitungen In+ mit In- und die Geberversorgungsleitungen +5 V mit GND. Es sollte darauf geachtet werden, daf sich keine
Sensorleitungen mit den Anschlussleitungen kreuzen.

i Der HF - Gnd sollte mit einem Anschlussdraht mit der Welle verbunden werden.

® Die Befestigungslocher der Rotorelektronik dienen nur zur Fixierung der Rototrelekironik. Sie dirfen nur mit einem maximalen Drehmoment
von 0,2 N oder 32 Ncm angezogen werden.

® Die Kenntnis der Montage des Messwertgebers (DMS, Thermoelement, Temperaturmesswiderstand Pt100) wird vorausgesetzt und somit
nicht ndher auf diesen Vorgang eingegangen.

6.1.2 Kurzbeschreibung, Induktive Versorgung

Kurzbeschreibung der Installation bei induktiver Ve rsorgung:
1. Installation der Ubertragerwindung:
e Welle isolieren.
« Erste Lage Mu - Metall aufbringen (es durfen sich die Mu - Metallenden nicht bertihren).
¢ Erste Lage Mu - Metall isolieren.
¢ Zweite Lage Mu - Metall aufbringen (es durfen sich die Mu - Metallenden nicht beriihren).
¢ Spalt sollte zur ersten Mu - Metallschicht um 90° versetzt sein.
* Zweite Lage Mu - Metall isolieren.
« Ubertragerwindung (Kupferband) aufbringen (es diirfen sich die Kupferbandenden nicht beriinren).
¢ Anschlusslitzen zur Rotorelektronik (max. 100 mm) mit Kupferband verléten.
¢ Kupferband mit Heil3klebeband sichern.
2. Rotorelektronik anschlieRen:
* Rotorelekironik Funktion wahlen (siehe Applikation Rotorelektronik) und mit den Versorgungsleitungen am Kupferband anschlief3en.
* Sensoren anschlief3en.
3. Induktivkopf in einem Abstand von max. 40mm SD1/2-S4 oder max. 15mm SD1/2-S2 parallel (siehe Abbildung 3-1) anbringen.

6.1.3 Ubersicht, Installation der Ubertragerwindung

Ubertragungswindung (Kupferband), muR mit
HeiRklebeband umwickelt werden (mech. Schutz)

1SO2
) U1 Welle
— 01

[3. Schicht Isolierung || | II'F i :

\ 2. Schicht Mu-Metall, die Enden

|2 oo Bl | = | dirfen sich nicht beriihren

1. Schicht Mu-Metall, die Enden
dirfen sich nicht berthren

[1. Schicht Isolierung |

Welle

Abbildung 6.1.3-1 Schnittdarstellung der Ubertrager ~ windung bei induktiver Versorgung
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6.1.4 Installation der Ubertragerwindung:

1. Umwickeln der Welle mit Isolierband wie in Abbildung 6.1.3-1 dargestellt. Die isolierte Flache muss auf beiden Seiten breiter als das anschlieRend
aufzubringende Mu - Metall sein, um einen Kurzschluss des Mu - Metalls mit der Welle zu verhindern.

s

Abbildung 6.1.4-1: Welle isolieren

2. Schneiden Sie die 1. Schicht des Mu - Metalls mit Schutzfolie auf die benétigte LAnge zu. Die Lange ist der Wellenumfang incl. der vorher auf-
gebrachten Isolierschicht. Ziehen Sie die Schutzfolie ab und kleben Sie das Mu - Metall auf die Welle (siehe Abbildung 6.3-2). Die Enden diirfen
sich nicht beriihren, es darf mit dem Mu-Metall keine Kurzschlusswindung entstehen. Es muss ein Spalt von ca. 2 mm zwischen den Mu Metall-
enden sein.

Isolierschicht

Abbildung 6.1.4-2 Mu-Metallschicht auf die Welle au  fbringen

3. Isolieren Sie nun das Mu - Metall wie unter 1. beschrieben.

4. Der Punkt 2 wird wiederholt und die 2. Mu - Metallschicht aufgebracht. Zwischen den Enden des Mu-Metalls muR wieder ein Spalt von ca. 2 mm
sein. Achtung: der Spalt der 2. Mu-Metallschicht sollte zum Spalt der 1. Mu-Metallschicht mindestens um 90  ° versetzt sein.

5. Die zweite Mu - Metallschicht ist vollstandig zu isolieren. Jetzt bringen Sie mittig des isolierten Mu - Metalls die Ubertragerwindung aus Kupfer mit
Klebeschicht auf (Abbildung 6.3-3). Der Abstand der Kupferenden muss ca. 2 mm betragen. Wenn sich die Enden der Ubertragungswindung
(Kupferband) beriihren, wird die Rotorelektronik nicht mit Energie versorgt.
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Die Enden des Kupferbandes dirfen .
sich nicht beruihren. /
Abstand sollte mind. 2mm betragen.
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Abbildung 6.1.4-3 Montage des Kupferbandes

6. Loten Sie auf die Kupferbandenden je eine Litze (Litze versilbert und mit méglichst groRer Oberflache: 0,62 mm® oder AWG 20) und einer maxi-
malen Lange von 100 mm. Auch diese Létstellen dirfen sich nicht bertihren. Die Litzen missen flach und nahe beieinander liegen. Sie diirfen beim

Drehen der Welle den Induktivkopf nicht beriihren . Die Litzen lassen sich am einfachsten anldten, wenn an den Enden des Kupferbandes die

Isolierschicht auf der Oberflache vorsichtig entfernt wird und diese Stellen dann mit L6tzinn berzogen werden. (siehe Abbildung 6.3-4)

Die Enden des Kupferbandes dirfen
sich nicht berthren.
Abstand sollte mind. 2 mm betragen.

-

7. Die Anschlussleitungen sollten méglichst flach mit dem Kupferband verlétet werden. Es sollten sich keine Sensorleitungen mit den Anschlussleitun-
gen kreuzen. Zur Sicherung gegen Fliehkréfte sollte die Ubertragerwindung mit 3 Lagen HeiRklebeband umwickelt werden. Bei Messungen an

Wellen mit hoher Drehzahl oder hoher Temperatur sollte die Ubertragungswindung, sowie die Mu - Metallschicht mit einem GieRharzgetrankten
Glasfaserband umwickelt werden.
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6.1.5 Anschlul der Rotorelektronik mit induktiver Energielibertragung

. Bei der Auswahl der Applikation ist zu beachten, das bei einigen Anwendungen z.B. DMS vorher der Widerstand RCAL oder RSHUNT auf die
Rotorelektronik geldtet wird, bevor die Rotorelekironik auf die Welle angebracht wird.

. Die Rotorelektronik sollte in der nahe der Ubertragungswindung angebracht werden (Entfernung zu Ubertragungswindung maximal 120 mm).
Uber die Befestigungslécher kann die Rotorelekironik auf der Welle fixiert und befestigt werden. Zusétzlich kann mit einen 2-komponenten Klebekit
der Wellenradius ausgeglichen werden und damit zuséatzlich befestigt werden.

. Die Rotorelektronik wird von der Ubertragerwindung mit induktiver Energie versorgt. Dazu werden die beiden Anschliisse an der Rotorelektronik
TR1 und TR2 / HF an der Ubertragerwindung angeschlossen. TR2 speist gleichzeitig das HF-Signal vom Sender auf die Ubertragerwindung
(Schleifenantenne). Zusétzlich sollte der HF- Gnd mit der Welle oder der Maschinenmasse eine Verbindung hergestellt werden.

. Nach dem Anschluss der Rotorelektronik an der Ubertragungswindung, kann der Sensor angeschlossen werden, Siehe Applikationen 1-12 (Kapitel
2.0). Solite eine hohe Drehzahl oder schlechte Umgebungsbedingungen, wie 0|, Vibrationen, Steinschlége ...sich ergeben, empfehlen wir die
Ubertragungswindung mit Glasfasergetréankten Giel3harz zu umwickeln.

. Es solite darauf geachtet werden, das die Sensorleitungen nicht die Versorgungsleitung der Rotorelektronik kreuzen oder in der nahe des Stators
befinden, um mdglichst wenige Stérungen zu erzeugen.

UbertragungsWindung (Kupferband),
mit HeiBklebeband umwickelt

| Rotorelektronik RD1/2-M |

= S
A TS
R sh s
e T
Anschluss Sensor =¥ siehe Appli- Versorgungslt_eitung fir die
kation 1-12 Sensoranschluss Rotorelektronik max. 120 mm

HF - Gnd

2-Kompon enten Klebekit | | 1.Schicht (Isolierung)

2.Schicht (MU — Metall)

3.Schicht (Isolierung)
4.Schicht (MU — Metall)
5.Schicht (Isolierung)

Abbildung 6.1.5-1 Applikation der Rotorelektronik bei induktiver Versorgung

6. Die Beschreibung Punkt 1-5 bezieht sich auf eine Standard Applikation fiir eine Welle, es ist auch méglich die Rotorelektronik in anderen
Bauformen zu erhalten oder die Rotorelektronik in den unterschiedlichsten Gehausen oder Halbschalen zu integrieren.
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6.1.6 Anschlull des Stators mit induktiver Energieu bertragung

1.

Die Installation des Stators gestaltet sich sehr einfach. Der Stator SD1/2-S4 sollte in einem Abstand von 60 mm mit der aktiven Seite (Kennzeich-
nung durch rotes Gewebeband) parallel zur Kiipferwindung der Ubertragungswindung langsam an die Kupferwindung angenahert werden, bis an
der Wiedergabeeinheit die griine LED (RF - Level) angezeigt wird. Zur Kontrolle ist es moglich, die Bargraphanzeige zu beobachten, wann eine

Spannungsanderung eintritt, ist der richtige Abstand erreicht.

Damit Iasst sich feststellen, wie grof3 der maximale Abstand zur Kupferwindung ist, bevor die Energieversorgung zusammenbricht. Der Sender der
Rotorelektronik wird ausgeschaltet, sobald die Energieversorgung zu gering ist, damit keine verfalschten Ergebnisse tbertragen werden kénnen.
Der maximale Abstand sollte bei fachgerechter Installation ca. 40 mm betragen. Beim Stator SD1/2-S2 sollte die gleiche vorgehensweise gewahlt
werden, wobei der maximale Abstand 15 mm betragt. Beim Stator SD1/2-S6 sollte sich die Welle innerhalb des Ringes befinden.

Der ausgewahlte Abstand zur Befestigung des Stator (aktive Seite vom Stator zur Kupferwicklung) sollte nach unserer Erfahrung bei ca. 50% des
maximalen Abstandes erfolgen. Es sind die Rundlaufeigenschaften der Welle zu beachten! Der Stator darf auf keinen Fall die Dréhte zur Rotor-
elektronik oder die Kupferwicklung berthren.

Die Befestigung der Statorsysteme erfolgt mit 2 Schrauben an einer nichtmetallischen Halterung oder mit einer moglichst 20-30 mm starken nicht-
metallischen Zwischenlage. Bei einer metallischen Halterung, eignet sich Aluminium am besten. Die Halterung sollte auf keinen Fall die

aktive Seite (rotes Klebeband) abschirmen. Nicht zu Empfehlen ist eine Halterung aus Eisen, da durch die Ummagnetisierungsverluste des Mag-
netfeldes Energie in Warme umgewandelt wird und dadurch den induktiven Abstand sich verringert (Abhilfe, 20-30 mm starken nichtmetallischen

Zwischenlage).

Induktiviibertrager SD1/2-S4 oder SD1/2-S2,
SD1/2-S6.
Bei Batteriebetrieb der Empfangskopf SD1/2-E1

Abstand Stator =» Ubertragungswindung
SD1/2-S4 40mm, SD1/2 15 mm

N Ubertragungswindung (Kupferband),
S mit HeilRklebeband umwickelt

A
&S
% s
\,\/\‘_ o, *5S

S 3

9

9,
2, A
A%

s

Versorgungsleitung
fiir die Rotorelektronik

HF - Gnd

1.Schicht (Isolierung)

2.Schicht (MU — Metall)

3.Schicht (Isolierung)
4.Schicht (MU — Metall)
5.Schicht (Isolierung)

Abbildung 6.1.6-1 Applikation des Stators bei indu ktiver Versorgung

Sicherheitshinweise:
Die integrierte aktive Antenne ist auf die jeweilige Tragerfrequenz des Systems abgestimmt, so dass auch der parallele Betrieb mehrerer Systeme durch

unterschiedliche HF - Tréager ohne Probleme mdglich wird.
Eine im Stecker der Induktivempfangskopfe integrierte Briicke schaltet den Leistungsoszillator erst bei eingesteckter Statoreinheit ein, da dieser

nicht ohne Last betrieben werden darf. Uberhitzungsgefahr!
In Betrieb befindliche Induktivkdpfe dirfen nicht mit der aktiven Seite auf einer metallischen Flache abgelegt werden oder zum Beispiel die

applizierte Welle beriihren. Uberhitzungsgefahr!
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6.2.0 Batterieversorqgung mit Kupferband

i Bei Batteriebetrieb der
Gesamtansicht Empfangskopf SD1/2-E1

UbertraguRgswindung (Kupferband),
mit HeiBklebheband umwickelt

[ Rotorelektronik RD1/2-M |

~N
7
D ES e
asise
STW S

Antennenleitung
a(\e o fir die Rotorelektronik

g@ HF - Gnd

[ 1.Schicht (Isolierung) |

| 2-Komponenten-Klebekit |

[Sensor (z.B. DMS) |

Anordnung 6.1-1 nach der kompletten Installation
Wenn Sie die Installation Schritt fur Schritt durchfiihren sollte die komplette Applikation wie oben dargestellt aussehen.

6.2.1 Installation der Antennenwindung mit Kupferba nd

Allgemeine Hinweise:

®*  Der Messwertgeber (Sensor), die Rotorelektronik und die Ubertragerwindung, sollten nahe aneinander montiert werden, die Anschlusslei-
tungen zur Rotorelektronik sollten moglichst kurz sein. Ist dies aus Platzgriinden nicht méglich, darf auf keinen Fall ein Ausgleich tber den
Abstand der Ubertragerwindung zur Rotorelektronik erfolgen.

® Um trotzdem gute Messergebnisse zu erhalten miissen die Verbindungsdrahte zwischen Sensor und Rotorelektronik paarweise verdrillt

werden, die Signalleitungen In+ mit In- und die Geberversorgungsleitungen +5 V mit GND. Es sollte darauf geachtet werden, das sich keine
Sensorleitungen mit den Anschlussleitungen kreuzen.

b Der HF - Gnd sollte mit einem Anschlussdraht mit der Welle verbunden werden.

® Die Befestigungslocher der Rotorelektronik dienen nur zur Fixierung der Rototrelekironik. Sie dirfen nur mit einem maximalen Drehmoment
von 0,2 N oder 32 Ncm angezogen werden.

® Die Kenntnis der Montage des Messwertgebers (DMS, Thermoelement, Temperaturmesswiderstand Pt100) wird vorausgesetzt und somit
nicht ndher auf diesen Vorgang eingegangen.

Installation mit Kupferband:

1. Installation der Ubertragerwindung:
- Welle isolieren.
- Ubertragerwindung (Kupferband) aufbringen (es diirfen sich die Kupferbandenden nicht beriihren).
- Anschlusslitze vom HF-Ausgang zur Rotorelektronik mit Kupferband verlten.
- Kupferband mit HeiRklebeband sichern.
- Bei Wellen mit einer gro3en Drehzahl oder Warme, muss die Isolierung mit einer Kunststoffschicht oder einem GieRharzgetréankten Glasfaser-
Band abgedeckt werden.
2. Rotorelektronik anschlie3en.
- Rotorelektronik Funktion wahlen (siehe Anschlussplan Rotorelektronik) und mit der Versorgungsleitung am Kupferband anschlieen. Es ist
darauf zu achten, das der HF-Gnd mit der Welle verbunden ist.
- Sensoren anschlief3en.
3. Empfangskopf SD1/2-E1 in einem Abstand von max. 80mm parallel (siehe Abbildung 6.1-1) anbringen.
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6.3.0 Batterieversorqgung mit Litze mit Litze

Gesamtansicht Bei Batteriebetrieb der Litze als Wurfantenne, am besten

Empfangskopf SD1/2-E1 als Lambda % Antenne

[ Rotorelektronik RD1/2-M |

2
SN
Q'\{;i::‘gé%;{f
X

o
“06\ Antennenleitung

HF - Gnd firr die Rotorelektronik

[ 1.Schicht (Isolierung) |

[2-Komponenten Klebekit |

[Sensor (z.B. DMS) |

Anordnung 6.3-1 nach der kompletten Installation

Wenn Sie die Installation Schritt fir Schritt durchfihren, sollte die komplette Applikation wie oben dargestellt aussehen.
Die bessere Losung fiir gro3tmdglichen Abstand ist d ie Installation mit der Litze.

6.2.1 Installation der Antennenwindung

Allgemeine Hinweise:

®  Der Messwertgeber (Sensor), die Rotorelektronik sollten nahe aneinander montiert werden, die Anschlussleitungen zur Rotorelektronik sollten
moglichst kurz sein.

® Um trotzdem gute Messergebnisse zu erhalten miissen die Verbindungsdrahte zwischen Sensor und Rotorelekironik paarweise verdrillt
werden, die Signalleitungen In+ mit In- und die Geberversorgungsleitungen +5 V mit GND. Es sollte darauf geachtet werden, das sich keine
Sensorleitungen mit den Anschlussleitungen kreuzen.

b Der HF - Gnd sollte mit einem Anschlussdraht mit der Welle verbunden werden.

® Die Befestigungslocher der Rotorelektronik dienen nur zur Fixierung der Rototrelekironik. Sie dirfen nur mit einem maximalen Drehmoment
von 0,2 N oder 32 Ncm angezogen werden.

® Die Kenntnis der Montage des Messwertgebers (DMS, Thermoelement, Temperaturmesswiderstand Pt100) wird vorausgesetzt und somit
nicht ndher auf diesen Vorgang eingegangen.

Installation mit Litze:

©oo N UM

Umwickeln Sie die Welle mit Isolierband.

Bei Wellen mit einer gro3en Drehzahl oder Warme, muss die Isolierung mit einer Kunststoffschicht oder einem Gie3harzgetréankten Glasfaserband
erfolgen.

Wickeln Sie nun eine handelsiibliche Litze (0,62 mm* oder AWG 20) mehrmals spiralférmig um die Welle und fixieren Sie die Litze mit dem
Isolierband auf der Welle. Das eine Ende liegt frei auf der Welle, das zweite Drahtende dient als Anschluss fiir die Rotorelektronik. Wenn nur ein
geringer Abstand erreicht wird kann im Einzelfall ein gréRerer Abstand erreicht werden, wenn das freie Drahtende mit 50 Q mit den HF - Gnd ver-
bunden wird.

Zur Sicherung gegen Fliehkréafte sollte die Litze mit 3 Lagen Klebeband umwickelt werden oder mit einem Giel3harzgetrankten Glasfaserband.
Anschliel3en der Rotorelektronik laut Anschlussplan.

Es ist darauf zu achten, das der HF — Gnd mit der Welle verbunden ist.

Erfolgt die Montage der Rotorelektronik nicht auf einer Welle, so sollte die Wurfantenne, die am HF-Ausgang angeschlossen ist, > 1m sein.
Empfangskopf SD1/2-E1 in einem Abstand von max. 80 mm parallel (siehe Abbildung 6.3-1) anbringen.

Empfangskopf SD1/2-E1 an der Wiedergabe anschlie3en.
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7.0.0 EG - Konformitatserklarung

EG-Konformitatserklarung

Hiermit erklaren wir, das die Bauart des nachfolgend bezeichneten Gerates in der von uns in den Verkehr gebrachten
Ausfiihrung den unten genannten einschldgigen EG-Richtlinien entspricht.
Durch nicht mit uns abgestimmte Anderungen verliert diese Erklarung ihre Gulltigkeit.

Bezeichnung: 1/2 — Kanal — Telemetrie
Typ: D1/D2
Seriennummern: SND1 1201001 bis SND1 1300999

SND2 1201001 bis SND2 1300999

Bericksichtigte einschldgige EG-Richtlinien:
Radio and Spectrum engineering parameters: EN 300 220-3

Electromagnetic Compatibility: EN 301 489-01 and 301 489-03 Electric
safty: EN 60 950

Das Gerat wurde in einer typischen Situation getestet.
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